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1-Grabador - Conector para grabacion del microcontrolador (uso de la fabrica).

2-REV. - Jumper de reversion.

3-OPCION 8F- Modulo opcional 8 funciones (Traba, Luz de garaje, Sermaforo y alarma)

4-PT / AZ / BR - Cables del motor (es necesario invertir PT por BR caso la instalacion necesite).

S-CAP - Capacditor del motor.

6-BOT - Mando de botonera externa.

7-BTA - Mando de botonera solamente para apertura.

8-BTF - Mando de botonera solamente para cierre y funcion azo.

9-ANT - Cable rigido de antena (I72mm).

10-FOTO - Entrada de emergencia, conector de Ia fotocélula,

N-FUERZA - Ajuste de la fuerza del motor (sentido horario aumenta la fuerza).

12 -FRENO - Ajuste del freno del motor cuando ocurre la parada del motor (sentido horario aumenta la fuerza del freno,
totalmente en el minimo desconecta la funcion).

13-RAMPA - Trimpot en el sentido horario el porton reduce la velocidad antes de encontrar el fin de carrera,

14-PAUSA- Cierre automético: Ajuste el tiermpo deseado en el trimpot PAUSA, si no deseas el cierre autormético deje el
trimpot PAUSA en el minimo (sentido antihorario).

15-FCA / FCF- Fin de carrera de apertura y fin de carrera de cierre,

16-Jumper BV/DZ - Con el jumper abierto, la central hace una r@mpa menor durante Ia apertura y una rAMpa Mmayor
durante el cierre (maquinas BV). Con el jumper cerrado, 1a rampa menor serd ejecutada tanto en la apertura cuanto en
el cierre (méquinas DZ). Para Ia ejecucion de Ia rampa el potenciometro de rampa debe estar posicionado para la mejor
configuracion, asi como el procedimiento de Ia programacion del tiempo de apertura / cierre (recorrido) debe ser hecho.
17-Selector de Tension - 127v AC / 220v AC.

18-TX - Tecla para los procedimientos de grabar y borrar control remoto.

19-CARRERA - Tecla para los procedimientos de aprendizaje del tiempo de apertura y cierre,

20-RAX - jumper de seleccion del funcionamiento del relé auxiliar.

21-US - socket de la memoria externa.

22-12V - salida de 12Vdc - no sobrepasar el limite maximo de 40mA.

23 - Contactos del Relé auxiliar (NA).

24 - Fusible de Proteccion

25 - LED de Programacion

26 - Entrada de alimentacion 127/220VAC
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Caracteristicas

- Microcontrolador ARM®: microcontrolador 32 bits de Ultima generacion con procesamiento en 48Mhz;
- Memoria Interna: Con capacidad de hasta 250 teclas / controles programados en el microcontrolador;
- Memoria Externa: Facilita la sustitucion de la central sin la necesidad de reprogramar todos los controles y permite hasta
Sl teclas / controles programados en la memoria 24(L)C6;

- Receptor Heterodino: No pierde Ia calibracion de frecuencia;

- Principales agjustes por medio de trimpots: gjuste rdpido v facil;

- Ajuste de rampa de llegada: Deceleracion electronica;

- Freno electronico: con opcion de deshabilitar el freno;

- Embrague Electrénico: Ajuste de la fuerza del motor durante el funcionamiento;

- Ajuste de cierre autornatico por trimpot;

- Varistor y Fusible de Proteccion: actua en caso de descarga atmosférica y sobrecarga;

- 2 teclas de programacion: Programacion independiente de transmisores vy carrers;

- Transformador: Facil mantenimiento;

- Entrada para Fotocélula con Conector Polarizado: Evita conexiones invertidas;

- Protecciones en las Entradas de Fin de carrera y Botonera: menor riesgo de dafios al circuito;

- Leds de Fin de Carrera: Sefializa el estado de los finales de carrera;

- 2 (dos) Conectores para Fin de Carrera: entrada de Sy 3 claviias;

- Salida para Placa 8F: Agriega las funciones de luz de gargje, traba magnética, semaforo y alarma;

- Relé auxiliar: puede accionar la traba magnética directamente de la central sin el uso de modulo;

- Funcién condominio: en conjunto con la central de lazo pone a disposicion un sisterna mas seguro de cierre y control
de flujo;

- 3 entradas de botoneras independientes: funcion de apertura y cierre separadas;

- Borne de acople rapido: Facilita el mantenimiento;

Programacién del transmisor (control remoto)

Elmismo procedimiento es usado para registrar en la memoria interma y externa;

Presione y suelte Ia tecla TX de la central. El LED i@ a parpadear y permanecer encendido.

Presione y suelte la tecla del control remoto deseado. El LED i@ a parpadear por algunos segundos. Mientras el LED esté
parpadeando, presione Nuevamente la tecla TX de Ia central para confirmar el registro, El control remoto no serd programado
caso este procedimiento no sea confirmado, permaneciendo el LED encendido. Despueés de Ia programacion de los controles
remotos necesarios, aguarde 8 segundos o presione la tecla TX de la central mientras el LED esté encendido.

Borrar solamente el Gitimo control registrado

Esta opcion solo es disponible con el uso de la memoria externa. Este procedimiento puede ser utiizado cuando es registrado
algun control No deseado y No se puede borrar la memoria entera

Presione y suelte la tecla TX de Ia central. EI LED i a parpadear y permanecer encendido.



Presione y suette Ia tecla CARRERA de la central. EI LED ird a parpadear y permanecer apagado. En este momento el Uimo
control / tecla registrado en la mermoria extema serd borfado y la central vuelve al estado normal de funcionamiento.
Al repetir este procedimiento siempre serd borrado el control / tecla que esté en I ultima posicion de mermoria.

Sustituir la central y preservar los controles de la memoria externa

Sienpre sustituir o instalar la memoria con la central desconectada. La central acepta la memoria de controles de las centrales
G2, G3, Inversora SS y Inversora TSi (63 o Sl posiciones), donde es hecho el cambio para la central Wave o en el caso de
una sustitucion de central donde los controles deben ser preservados. Desconecte la central e inserte la memoria. Al conectar
Ia central los controles registrados en la memoria extema ya funcionaran, pero los controles registrados en la memoria intema
estaran bloqueados.

Copiar los controles de la memoria interna para la memoria externa

**Cuidado: este procedimiento borra los controles registrados en la memoria externa**

Cuando es instalada una memoria externa Ia central pasa a usar solamente los controles ya registrados en la memoria extena
e ignora los registros en la memoria intema. Para copiar todos los controles de la memoria intema para la externa efectue el
procedimiento de borrar la memoria solamente una (1) vez, donde: 1- los controles de la memoria externa seran borrados, si existe
alguno; 2- la memoria interna serd copiada en la extemna; 3- la memoria intemna sera borrada.

*Consejo: antes de efectuar el procedimiento de copia entre memorias, verifique si algiin control registrado en la memoria interna
ha dejado de funcionar cuando fue instalada la memoria externa, efectlie el registro de algiin control en la memoria extema y
pruebe para tener Ia certeza de que la Nueva memoria esta funcionando*

Después de la copia, si es ejecutado un nuevo procedimiento de borrar la memoria v la memoria intema ya esté borrada, la
memoria externa serd borrada,

Procedimiento para borrar la memoria

Presione y suelte la tecla TX de la central. EI LED ié @ parpadear y permanecer encendido,

Luego, presione nuevamente y mantenga presionada la tecla TX de la central por 8 segundos hasta que el LED empiece a
parpadear @pidamente.

Cuando el LED esté encendido indica que la memoria fue borrada o copiada (lea el procedimiento anterior), presione la tecla TX
mientras el led esté encendido (no parpadeando) para salir del procedimiento o aguarde el LED apagar.

Para garantizar que los controles de las memorias interna y extema estan borrados, repita el procedimiento,

Programacion del Tiempo de Apertura / Cierre

*+mportante: este procedimiento debe ser ejecutado para que la central aprenda el tamafio del portdn y ejecute las rempas de
deceleracion de maner correcta **

**Cuidado: Para evitar problemas durante el procedimiento, desconecte todos los cables de las botoneras v retire los jumpers.
de reversion (REV) y funcion condominio (FCD)**

Accione una teda programada del control remoto para realizar el cierre completo del porton (hasta el fin de carrers de dierre).
Presione y suelte la tecla CARRERA de la central, el led deberd parpadear y permanecer encendido,

Accione el control remoto para realizar una apertura completa del portdn (hasta el fin de Ia carrera de apertura) y un cierre comple-
to (hasta el fin de carrera cerrado), al encontrar el fin de carrera el LED parpadeard 3 veces demostrando el fin de la prog@macion
de carrera.

*Consejo: Durante el aprendizaje el led pernanece encendido o apagado y durante el funcionamiento normal, el led parpadea
lento en el medio del recorrido y parpadea més répido cuando esta dentro de la rempa de deceleracion*

Funcién condominio (Lazo)

Cerrar el jumper "FCD” (funcion condominio) para activar la funcion lazo.

En Ia funcion condominio 1a placa necesita de un mando de botonera entre GND y BTA para empezar la apertura total del
porton y de un mando entre GND y BTF para ejecutar el derre. Siendo que el mando entre GND y BTF debe proceder de la
siguiente manera:

-Estado de lazo 1: Cerrar GND con BTF = mantiene el porton abierto e ignors mandos de control remoto y de cierre automitico
(pausa).

-Estado de lazo 2: Abrir GND con BTF = ird a aguardar 1 sequndo y empezar el cierre.

Estado de lazo 3: Si durante la movimentacion de cierre es cerrado CND con BTF = i@ a revertir el motor para el sentido de
apertura. Una vez abierto, si permanece el GND cerrado con BTF, lalégica de funcionamiento vuelve al estado delazo 1.

Si durente la apertura y dentro del estado de lazo 3'y el mando GND y BTF es liberado, Ia central iré a terminar s apertura y
cambiar para el estado de lazo 2.

* Consejo: puede ser usada la central de Iazo inductivo o una fotocélula para accionar los mandos entre GND y BTF por
gemplo*

Tiempo de pausa (tiempo del automatico)

Tiempo que el portdn estard abierto antes de cerrar autométicamente. Con el potencidmetro girado todo en el sentido horario
eltiempo de pausa méximo es de 120 segundos. Girado todo en el sentido antihorario, el tiermpo de pausa es desconectado.
Caso eltiemnpo de pausa llegue al finy la fotocélula o el lazo (FCD) esté activo, la central no ejecutard el derre, ird a esperar liberar
la fotocélula o lazo, aguardar 1 segundo y solamente entonces ejecutard el cierre automnatico.

Jumper Reverso

Conla funcion reverso habilitada (con el jumnper), la central ignora mandos durante |a apertura. Durante el cierre basta un mando
para parar y revertir el motor para el sentido de apertura nuevamente.

Conla funcion reverso deshabiitada (sin junper) la central acepta mando durante la apertura del porton y parala movimentacion
del motor, donde un nuevo mando ifa a ejecutar el derre.

Durante el dierre un mando i@ a parar el Motor y sed Necesario un nuevo mando para el porton abrir nuevamente.

Fotocélula

Sila fotocélula estd interumpida mientras el porton esté abierto, impedira cualquier mando de dierre del portén y este perman-
ecerd abierto hasta que la fotocélula no detecte ningun obstaculo.

Durante el derre, la deteccion de obstaculo, por medio dela fotocélula, i a parar el motor e id a revertir el sentido para la apertura
autométicamente, independiente del estado del jumper REV.

Relé Auxiliar

Sin el jumper RAX la salida RAX (que es un contacto NA) podra actuar una traba magnética, donde: al salir del estado de
cerrado la traba es accionada para liberar el porton en el sentido de apertura y es suelta después de 4 segundos y durante el
sentido de cierre del porton Ia traba es accionada cuando el portdn se aproxima del batiente de cierre y suelta después que
desconectar el motor.

Con el jumper RAX el relé auxiiar actua y permanece cerrado mientras el porton esté abierto. Cuando el portén vuelve par el
estado de cerrado el relé es liberado. Puede ser usado como semaforo o luz de garaje, pero no temporiza despugés de cerrado.

Entrada BOT
Sin el jumper FCD (funcion condominio deshabilitada) la entrada BOT funciona como un control remoto v ejecuta todas las
funciones de movimentacion y parada del motor.

Funcién de Inter-trabado (esclusa)

Con el jumper FCD insertado (funcion condominio habilitada), la entrada BOT actta como una traba del sistena, donde: si el
porton esté cerado v es actuado el BOT (cerado BOT con GND) la central ignora cualquier mando de apertura.

Esa funcion puede ser usada en conjunto con el jumper RAX cerrado donde son instalados dos portones con la central Wave.
Mientras el porton A esté abierto, no es permitida la apertura del portdn B y también no es permitida la apertura del porton A
mientras el porton B esté abierto.

La salida del relé RAX de Ia central A es conectada al BOT de la central B y Ia salida del relé RAX de Ia central B es conectada
en el BOT dela central A



