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Lea el manual antes de instalar el autornatizador.

El uso correcto del automatizador prolonga su vida Utily evita accidentes.

[l DATOS TECNICOS
Dimensiones
DESCRIP(ION TECNKA ALUMINIO TSI PRIME DC

AUMENTACION 127v/220V 127V/220V 127v/220V
CeNTRAL wave TSI PRIMEDC
CONSUMO 0,4700KW/H 0,4500KW/H 0,3000KW/H
'CONSUMO/MANIOBRA 0,0036KW 0,0015KW 0,0008KW
FRECUENCIA (Hz) 50HZ/60HZ 50HZ/60HZ 50HZ/60HZ
'MANIOBRAS POR HORA (3m) 60 (CONTINUOS CONTINUOS
'MODELO 1/2 (60mm) 1/2 (60mm) 300W / 24V DC
REDUCCION 1X40 1X40 1X40
"TORQUE N.m 80,7 N.m 334N.m 334N.m
PESO MAXIMO DEL PORTON 1000Kg 1000Kg 800Kg
PESO DEL EQUIPO (Kg) 11,08Kg 11,22Kg 1131Kg
ROTACION 1740 4200 200
TEMPERATURA DE TRABAJO -5°Ca 55°C -5°Ca55°C -5°Ca 55°C
TIEMPO DE APERTURA (3 m) 14 SEGUNDOS 6 SEGUNDOS 6 SEGUNDOS
VELOCIDAD NOMINAL 131 mmin 31,6 mimin 316 m/min
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. EMPEZANDO LA INSTALACION

1- Compruebe si el piso en que el equipamiento serg superpuesto es resistente lo suficiente para que el mismo pueda ser
atornillado y nivelado y que no haya acumulacion de agua.Caso el lugar de fijacion del equipamiento no esté adecuado, se debe
hacer una base de cemento, que debera estar de acuerdo con las exigencias abajo (fig. 1):

2- Laaltura (h) de la base de cemento debera ser de 100 mm sobre el piso y 400 mm abajo del piso, asi
proporcionando un excelente apoyo al equipamiento. Esta base de cemento debera estar a 20 mm de
distancia de Ia hoja del porton (fig. 2).

Porton 3- Ponga el equipamiento sobre Ia base de cemento y
=< corredizo . . .

apoye la cremallera sobre el engranaje de salida y toquela
en la hoja del porton.

Cremallera ~

4- \/erifique si el equipamiento estd debidamente alineado con el porton.

S- Haga las marcas de los orificios de la base del equipamiento vy los perfore de
PISO acuerdo con la medida de los bujes de fijacion que acompanan el kit de instalacion.

Engranaje

Fig. 2

[l INSTALANDO LA CREMALLERA

Después de tener apoyado la cremallera en el engranaje de salida v tocarla en la hoja del porton, verifique si hay un espacio
de 2 mm entre los dientes (fig. 3). Fijela en la hoja del portdn con tornillos o con soldadura a cada 40mm.

A(23)

Espacio entre
diente y pifion 2 mm

S

Fig.3

Bl TAMANHO DA CREMALHEIRA

1- Ha casos em que o comprimento da cremalheira ficard maior que o comprimento

do portao, nesse caso tera que ser confeccionado uma méo francesa para uma
MAO

melhor fixagdo do mesmo como ilustra a (fig. 4).
FRANCESA

Fig. 4




2- A cremalheira terd que ter uma sobra de dentes com relagao a engrenagem de saida, pode verificar este caso com o portao
i totamente aberto ou fechado (fig. 5). Se nao ha esta sobra vocé poderd ter alguns transtornos como exemplo © Ndo engrenamen-
i to do conjunto.

SOBRA NO ENGRENAMENTO,
O CONJUNTO ESTA CORRENDO

SEM SOBRA DE ENGRENAMENTO,
O CONJUNTO ESTA ERRADO

Fixacao dos imas de fim de curso
\erifique se a parte azul do ima estd posicionada para o lado de cima (Fig.6). Com o portao fechado, posicione o ima de frente para
0 REED e o fixe com parafusos na cremalheira, siga © mesmo procedimento com o portao aberto.

Portao
=< deslizante

Distancia entre ima e tampa do
motor = de 10mm (ideal) a 1I5mm
(maximo).

MAX1Smm
Cremalheira—|

Engrenagem—/
Fig.6

Aplicacoes
: Este tipo de autornatizador é utilizado emn portdes deslizantes convencionais, que pode ser de até 800kg dependendo do modelo
i do equipamento.

- Este equipamento é de uso exclusivo para automacao de portoes. :
- Para manutencio do equipamento, é obrigatdrio o uso de pecas originais, caso as pecas trocadas Ndo sejam originais, a empresa nao se responsabi-
liza pelos danos ou acidentes causados, isentando-se de todos os problemas gerados.

ol De acordo com a norma de instalagoes elétricas (NBR 5410), é obrigatdrio o uso de dispositivo de desligamento total de rede elétrica (disjun-
[© 8]tor), sendo um dispositivo por fase incorporado a fixagdo da instalacao do automatizador.

— O fio verde deve estar permanentemente conectado ao aterramento do prédio, ndo passando por nenhum dispositivo de desligamento.

LJ experiéncia e conhecimento (inclusive criangas), a menos que tenham recebido instrugdes referentes a utilizagédo do aparelho ou estejam soba
supervisao de uma pessoa responsavel pela sua seguranga. Recomenda-se que as criangas sejam vigiadas para assegurar que elas ndo estejam
brincando com o aparelho.

- Este aparelho ndo se destina a utilizagdo por pessoas com capacidades fisicas, sensoriais ou mentais reduzidas, ou por pessoas com falta de

- Para instalagdo dos automatizadores em dreas externas (ao ar livre), é obrigatdrio o uso de cabo de ligagdo de 1,0mm de policloroplene atendendo
anorma (60245 IEC 57). OBS.: CABO NAO INCLUSO NO KIT DO AUTOMATIZADOR.
- Para a instalacao dos automatizadores e devida seguranca do usuério é obrigatério o uso de sensor anti-esmagamento (fotocélula modelo PWM).
OBS.: FOTOCELULA NAO INCLUSA NO KIT DO AUTOMATIZADOR.
PERIGO: Para uma possivel operacdo de manutencao desligue o equipamento da alimentagéo elétrica.

-N&o utilizar o equipamento sem sua carenagem de protecao.

Instrucao de aplicacao das etiquetas

- E obrigatério a colocacdo e permanéncia das etiquetas. Conforme ilustra a figura:

Etiqueta 2

Etiquetal

Recomendacdes ao usuario
i+ Nao permitam que criangas brinqguem com controles fixos. Mantenha o controle remoto fora do alcance das criangas.

+ Tenha cuidado com o portdo em movimento e mantenha as pessoas a uma distancia segura até que o equipamento tenha concluido
todo o seu percurso. H

- Para obter uma maior seguranca, € obrigatério o uso do conjunto de FOTOCELULAS MODELO PWM.

- Para efetuar a manutengédo o usuério deverd utilizar-se de pessoal qualificado. Examine freqlientemente a instalagdo, em especial
cabos, molas e partes que se movam em geral; verifique se hd sinais de desgastes em qualquer parte que seja algum tipo de dano ou
desbalanceamento. Nao use caso seja necessario algum tipo de reparo ou ajuste por menor que seja, ja que um portao incorretamente
balanceado ou com algum defeito de instalacdo pode causar ferimentos. :




Sistema de destravamento

Caso falte energia, este equipamento possui UM sistemna de destravamento
por chave codficada ou por chave exclusiva (dependendo do modelo) que
i permite ao usuario utiliza-lo manualmente, como ilustra a figura abaixo:

Chave codficada

et

o

Insire a chave no tambor e
gire-a no sentido horario.

Gire a alavanca para

Retire o tampao. o lado de fora.

1-Introduza a chave do destravamaneto no orificio da fechadura que fica na parte inferior do equipamento, gire a chave no sentido
horario para abrir a fechadura.

2-Cire 3 alavanca do destravamento 90°para o lado externo do equipamento, pronto o equipamento j& pode ser utilizado manualmente.

. RECOMENDACOES AO TECNICO INSTALADOR

Ferramentas para instalagao e manutengdo do equipamento
Chave Fixa, Nivel, Miaquina de Solda, Arco de Serra, Trena, Chave de Fenda, Chave Phillips, Alicate Universal, Alicate de Corte,
Lixadeira e Esquadro.

Checar a faixa da temperatura de trabalho 1) /ﬂ/ -5°C /ﬂ/ 55°C

Para uma instalacao segura, eficaz e o perfeito funcionamento do equipamento, é necessario que o técnico instalador siga todas as
recomendagdes que contérn neste manual.

Verifique se a estrutura do portdo estd devidamente solida e apropriada para a instalagao do equipamento e também se durante seu
i percurso o portdo n&o apresente nenhum tipo de atrito.

Teste a abertura e o fechamento do seu portgo. Forgando a abertura ou o fechamento emn uma das laterais do portdo, o mesmo nao
poderd torcer. Caso torga excessivamente, efetuar reparos antes de continuar a instalagdo. Tanto para abrir quanto para fechar, o esforco
exigido deve ser igual para ambos 0s movimentos.

Uso obrigatdrio da FOTOCELULA na instalacdo do automatizador.

Quando o portdo tiver uma porta central como ilustra a figura abaixo, ndo recormendamos a automatizacdo do mesmo.

s
il

SIeEs

Portao com porta central
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mm PLACA: WAVE

Aplicacao: motores monofasico até 1/2 HP

0 se i
XYY Y Y YYYY Y YY)
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1-Cravador - Conector para gravagao do microcontrolador (uso da fabrica).

2-REV. - Jumper de reversao.

3-OPCION 8F- Maodulo opcional 8 fungdes (Trava, Luz de garagem, Sinaleiro e alarme).

4-PT / AZ / BR - Fios do motor (€ necessario inverter PT por BR caso a instalagdo necessite).
S-CAP - Capacitor do motor.

6-BOT - Comnando de botoeira externa.

: 7-BTA - Comando de botoeira somente para abertura.

8-BTF - Comando de botoeira somente para fechamento e fungao lago.

S-ANT - Fio rigido de antena (I72mm).

10-FOTO - Entrada de emergéncia, conector da foto célula.

N-FORCA - Ajuste da forga do motor (sentido horério aumenta a forga).

12 -FREIO - Ajuste do freio do motor quando ocorre a parada do motor (sentido horério aumenta a forga do freio, totalmente no minimo desliga a fungdo).

13-RAMPA - Trimpot no sentido horario o portdo reduz a velocidade antes de encontrar o fim de curso.

14-PAUSA- Fechamento automatico: Ajuste o tempo desejado no trimpot PAUSA, se ndo desejar o fechamento automatico deixe o timpot PAUSA no minimo (sentido
anti-horario).

15-FCA / FCF- Fim de curso de abertura e fim de curso de fechamento.

16-Jumper BV/DZ - Com o jumper aberto, a central faz uma rampa menor durante a abertura e uma rampa maior durante o fechamento (Maquinas BV). Com o jumper
fechado, a rampa menor serd executada tanto na abertura quanto no fechamento (maquinas D2). Para a execugdo da rampa o potencidmetro de rampa deve estar posi-
cionado para a melhor configuragdo, assim como o procedimento da programagdo do tempo de abertura / fechamento (percurso) deve ser feito.

17-Seletor de Tensdo - 127v AC / 220v AC.

18-TX - Botao para os procedimentos de gravar e apagar controle remoto.

19-CURSO - Botao para os procedimentos de aprendizado do tempo de abertura e fechamento.

20-RAX - jumper de sele¢do do funcionamento do rele auxiliar.

21-US - soquete da memoria externa.

22-12V - saida de 12Vdc - ndo ultrapassar o limite maximo de 40mA.

23 - Contatos do Relé auxiliar (NA).

24 - Fusivel de Prote¢do

25 - LED de Programagdo

26 - Entrada de alimentagao 127/220VAC

Caracteristicas

- Microcontrolador ARM®: microcontrolador 32 bits de Ultima geragao com processamento em 48Mhz;

- Memdria Interna: Com capacidade de até 250 botées / controles programados no microcontrolador;

- Memoria Externa: Facilita a substituicdo da central sem a necessidade de reprogramar todos os controles e permite até Sl botdes / controles programados na memaria
24L)A6;

- Receptor Heterddino: Nao perde a calibragao de frequéncia;

- Principais gjustes por meio de trimpots: gjuste rdpido e facil;

i - Ajuste de rampa de chegada: Desaceleracdo eletronica;

- Freio eletrdnico: com opgao de desabiltar o freio;

- Embreagem Eletrdnica: Ajuste da forca do motor durante o funcionamento;

- Ajuste de fechamento autornatico por timpot;

- Varistor e Fusivel de Protegao: atua em caso de descarga atmosférica e sobre carga;

- 2 botdes de progamagdo: Programacdo independente de transmissores e curso;

- Transformador: Fadil manutenc&o;

- Entrada para Foto Célula com Conector Polarizado: Evita ligagoes invertidas;

- ProtegGes nas Entradas de Fim de curso e Botoeira: menor fisco de danos ao dircuito;

- Leds de Fim de Curso: Sinaliza o estado dos finais de curso;

- 2 (dois) Conectores para Fim de Curso: entrada de S e 3 pinos;

- Salda para Placa 8F: Agrega as fungdes de luz de garagem, trava magnética, sinaleiro e alarme;
- Rele auxiiiar: pode acionar a trava magnética diretamente da central sem o uso de modulo;

- Fungao condominio: em conjunto com a central de lago disponibiiza umn sisterna mais seguro de -fechamento e controle de fluxo;
- 3 entradas de botoeiras independentes: funcao de abertura e fechamento separadas;

- Borne de engate r@pido: Facilita a manutencao;

Programacao do transmissor (controle remoto)

O mesmo procedimento é usado para cadastrar na memoria interna e externa;

Pressione e solte 0 botdo TX da central. O LED id piscar e permanecer aceso.

Pressione e solte 0 botao do controle remoto desejado. O LED i piscar por alguns segundos. Enquanto o LED esta piscando, pressione novamente o botao TX da central para
confirmar o cadastro. O controle remoto N&o serd programado caso este procedimento ndo seja confirmado, permanecendo o LED aceso. Apds a programagdo dos controles
remotos necessarios, aguarde 8 segundos ou pressione o botdo TX da central enquanto o LED estiver aceso.
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Apagar somente o ultimo controle cadastrado

Esta opcdo so é disponivel com o uso da memoria externa. Este procedimento pode ser utiizado quando é cadastrado algum controle indesejado e ndo se pode apagar a
memoria inteira.

Pressione e solfte 0 botdo TX da central. O LED ird piscar e permanecer aceso.

Pressione e solte 0 botdo CURSO da central. O LED ird piscar e permanecer apagado. Neste momento o ultimo controle / botdo cadastrado na memoria externa serd apagado
e 3 central volta ao estado normal de funcionamento.

Ao repetir este procedimento sempre serd apagado o controle / botdo que estiver na Uiima posicao de memoria.

Substituir a central e preservar os controles da meméria externa

Sempre substituir ou instalar a memaoria com a central desligada. A central aceita a memdria de controles das centrais G2, C3, Inversora SS e Inversora TSi (63 ou 511 posicoes), onde
¢ feita a troca para a central Wave ou no caso de uma substituicao de central onde os controles devern ser preservados. Desligue a central e insifa @ memaria. Ao ligar a central os
rontroles cadastrados na memoria externa ja funcionardo, porém, os controles cadastrados na memoria interna estardo bloqueados.

Copiar os controles da meméria interna para a meméria externa

**(Cuidado: este procedimento apaga os controles cadastrados na memoria externa **

Quando é instalada uma memaria externa a central passa a usar somente os controles ja cadastrados na memoria externa e ignora os cadastrados na memadria interna. Para copiar
todos os controles da memaria interma para a externa efetue o procedimento de apagar a memaria somente uma (1) vez, onde: - os controles da memaria externa serdo apagados,
se existir algum; 2- a memoria interna ser@ copiada na externa; 3- @ memoria interna sera apagada,

*Dica: antes de efetuar o procedimento de copia entre mermorias, verifique se algumn controle cadastrado na memadria interna deixou de funcionar quando foi instalada a memoria
externa, efetue o cadastro de algum controle na memadria externa e teste para ter certeza que a nova memoria estd funcionando*

APOs a copig, se for executado um novo procedimento de apagar memdria e a Memoria interna ja estiver apagada, a memaria externa sera apagada.

Procedimento para apagar a memoéria

Pressione e softe 0 botdo TX da central. O LED ird piscar e permanecer aceso.

Em seguida, pressione novamente e mantenha pressionado o botdo TX da central por 8 segundos até que o LED comece a piscar rapidamente.

Quando o LED ficar aceso indica que a memoria foi apagada ou copiada (leia o procedimento anterior), pressione o botao TX enquanto o led estiver aceso (ndo piscando) para
sair do procedimento ou aguarde o LED apagar.

Para garantir que os controles das memarias intema e externa estao apagados, repita o procedimento.

Programacao do Tempo de Abertura / Fechamento

*¥mportante: este procedimento deve ser executado para que a central aprenda o tamanho do portdo e executa as rempas de desaceleracao de forma correta **

¥*(Cuidado: Para evitar problenas durante o procedimento, desconecte todos os fios das botoeiras e retire os jumpers de reversao (REV) e fungdo condominio (FCD)**

Acione um botao programado do controle remoto para realizar o fechamento completo do port&o (até o fim de curso de fechamento). Pressione e solte o botao CURSO da
cental, o led devera piscar e permanecer aceso.

Acione o controle remoto para realizar uma abertura completa do portao (até o

fim do curso de abertura) e um fechamento completo (até o fim de curso fechado), ao encontrar o fim de curso o LED piscard 3 vezes demonstrando o fim da programacdo de
Turso.

*Dica: Durante o aprendizado o led fica aceso ou apagado e durante o funcionamento normal, o led pisca lento no meio do percurso e pisca mais @pido quando esta dentro da
ampa de desaceleragao*

Funcao condominio (Laco)
fFechar o jumper “FCD” (fun¢ao condominio) para ativar a funcao lago.
la funcdo condominio a placa precisa de um comando de botoeira entre GND e BTA para iniciar a abertura total do portao e de um cormando entre GND e BTF para executar o
fechamento. Sendo que o comando entre GND e BTF deve proceder da seguinte forma:
~Estado de laco 1: Fechar GND com BTF = mantern o portao aberto e ignora comandos de controle remoto e de fechamento automnatico (pausa).
~Estado de laco 2: Abrir GND com BTF = ird aguardar 1 sequndo e iniciar o fechamento.
Estado de lago 3: Se durante a movimentagao de fechamento for fechado GND com BTF = ird reverter o motor para o sentido de abertura. Uma vez aberto, se permanecer o GND
fechado com BTF alogica de funcionamento volta ao estado de lago 1.
Se durante a abertura e dentro do estado de laco 3 e o comando GND e BTF for iberado, a central i terminar a abertura e mudar para o estado de laco 2.
*Dica: pode ser usado a central de lago indutivo ou uma foto célula para acionar os cormandos entre GND e BTF por exemplo.*

Tempo de pausa (tempo do automatico)

Tempo que o portao ficard aberto antes de fechar automaticamente. Com o potencidmetro girado todo no sentido horério o termpo de pausa maximo é de 120 segundos. Girado
todo no sentido anti-horario, © tempo de pausa é desligado.

Caso o tempo de pausa chegue ao fim e a fotocélula ou o lago (FCD) estiver ativo a central ndo executara o fechamento, i@ esperar liberar a fotocélula ou lago, aguardar 1segundo
e somente entdo executard o fechamento autormatico.

Jumper Reverso

Com a funcao reverso habiitada (com o jumper), a central ignora comandos durante a abertura. Durante o fechamento basta um comando para parar e reverter o motor para o
Sentido de abertura novamente.

Com a fungdo reverso desabilitada (sem jurmper) a central aceita comando durante a abertura do portdo e para a movimentacao do motor, onde um Novo comando ird executar
o fechamento.

Durante o fechamento um comando iré parar © Motor e serd Necessarno UM NOVO comando para o portdo abrir novamente.

Fotocélula

Se a foto célula estiver interromnpida enquanto o portdo esta aberto, impedird qualquer comando de fechamento do portao e este permanecerd aberto até que a foto célula ndo
detecte nenhum obstaculo.Durante o fechamento a deteccdo de obstaculo, por meio da foto célula, ird parar o motor e ira reverter o sentido para a abertura autornaticamente,
independente do estado do jumnper REV.

Rele Auxiliar

Semn o jumper RAX a saida RAX (que & um contato NA) poderd atuar uma trava magnética, onde: ao sair do estado de fechado a trava é acionada para liberar o portdo no sentido
de abertura e é solta depois de 4 segundos e durante o sentido de fechamento do portdo a trava é acionada quando o portdo se aproximar do batente de fechamento e soita
depois que desligar o motor.

Com o jumper RAX o rele auxiliar atua e permanece fechado enquanto o portdo estiver aberto. Quando o portdo volta para o estado de fechado o rele é liberado. Pode ser usado
romo sinaleiro ou luz de garageme termporiza emn 60 segundos apos o fechamento.

Entrada BOT
Sermn o jumper FCD (fun¢ao condominio desabiitada) a entrada BOT funciona corno um controle remoto e executa todas as funcdes de movimentacao e parada do motor.

Funcao de Inter travamento (eclusa)

Com o jurmper FCD inserido (funcdo condominio habilitada), a entrada BOT atua como uma trava do sisterna, onde: se o portdo estiver fechado e for atuado 0 BOT (fechado BOT
rom GND) a central ignora qualquer comando de abertura.

Fssa funcdo pode ser usada em conjunto com o jumper RAX fechado onde sdo instalados dois portdes com a central Wave, onde enquanto o portdo A estiver aberto ndo
permite a abertura do portao B e também ndo deixa o portdo A enquanto o portdo B estd aberto.

A saida do rele RAX da central A é ligada ao BOT da central B e a saida do rele RAX da central B € ligada no BOT da central A.

Funcao reverso no fechamento com interrupcdo na abertura
Com jumper REV inserido, a entrada BOT com GND funciona de seguinte forma:

Fechamento: Duante o fechamento com apenas um pulso a central para e retomna abrindo.

Abertura: Durante a abertura com um pulso a central para, e dando mais um pulso a central retorna fechando.

Bl PLACA: CENTRAL G3V2

Aplicacdo: motores monofasicos de 1/43al/2 HP ’

Caracteristicas ® @® ) D)
1- Memoria Externa: Facilita a substituicdo da central sem a necessidade de programar todos os controles;
2 - Receptor Heterddino: Nao perde a calibragdo de frequéncia;

3 - Rampa de Chegada: Desaceleragao Eletronica;

4 - Varistor e Fusivel de Protecao: Atua em caso de descarga atmosférica e sobre carga;

S - Microcontrolador em Encapsulamento DIP: Facilita @ manutencao;

6 - Programacdo: Independente de transmissor e curso;

7 - Transformador. Facil manutencao;

8 - Entrada para Foto Célula com Conector Polarizado: Evita ligacoes invertidas;

9 - Prote¢bes nas Entradas de Fim de curso e Botoeira: menor fisco de queima do microcontrolador;
10 - Leds de Fim de Curso: Sinaliza o estado dos finais de curso;

T - 2 (dois) Conectores para Fim de Curso: Sinaliza o estado dos finais de curso;

12 - Saida para Placa 8F: Agrega as funcdes de luz de garagem, trava magnética e sinaleiro;

13 - Embreagem Eletrénica: Ajuste da forga do motor durante o funcionamento;

Pre 30 do trar (controle to)

- Pressione e solte o botao TX da central. O LED ira piscar e permanecer aceso.

- Pressione e solte 0 botdo do controle remoto desejado. O LED i piscar por alguns segundos.

- Enquanto o LED estd piscando, pressione novamente o bot&o TX da central para confirmar o cadastro. O controle remoto serd descartado caso este procedimento néo seja
confirmado, permanecendo o LED aceso.

- Apos a programagao dos controles remotos necessarios, aguarde 8 sequndos ou pressione o botao TX da central enquanto o LED estiver aceso.

Programacao do Tempo de Abertura / Fechamento

- Pressione o botdo CURSO, o LED devera piscar e ficar aceso.

- Acione o botdo programado do TX para realizar o fechamento completo do portdo (até o fim de curso de fechamento).

- Acione novamente o TX para realizar a abertura completa do port3o (até o fim do curso de abertura).

- Ao pressionar novamente o TX, 0 portdo deve realizar o fechamento completo (ao encontrar o fim de curso o LED piscard 3 vezes demonstrando o fim da programacao e ficard
apagado)

- Para verificar o sentido de fechamento, acione a foto célula, onde somente durante o fechamento o portdo ird reverter o sentido. Para inverter o sentido inverta o conector do fim de
curso e altere as posi¢des entre os fios preto e branco do motor.

Para apagar toda a memoria

- Pressione e solte 0 botao TX da central. O LED ira piscar e permanecer aceso.

- Mantenha pressionado o botdo TX da central por 8 sequndos ou até que o LED comece a piscar @pidamente.
- Quando o LED ficar aceso indica que a memdria esta vazia, pressione o botdo TX ou aguarde o LED apagar.

Descricdo geral da Central G3

14 - SWIM - Conector para gravacado do microcontrolador (Uso da fabrica).

1S - REV. - Jumper colocado, a funcao de botoeira ou comando de Tx, reverte com apenas 1 toque no sentido de fechamento.

12 - OPCION 8F - Modulo opcional 8 fungoes (Trava, Luz de garagem, Sinaleiro...).

16 - PT / AZ / BR - Fios do motor (é necessario inverter PT por BR caso a instalagdo necessite).

17 - CAP - Capacitor do motor.

18 - BOT. - Comando de botoeirs externa,

19 - ANT - Fio rigido de antena (1I72mm).

8- FOTO - Entrada de emergéncia, por exemplo sisterna de barreira (-, sinal, +)

13 - FORCA - Ajuste da forga do motor (sentido horério aumenta a forca).

3 - RAMPA - Trimpot no sentido horario o portdo reduz a velocidade antes de encontrar o fim de curso,

20 -PAUSA - Fechamento automatico: Ajuste o tempo desejado no trimpot PAUSA, se ndo desejar o fechamento automnatico deixe o trimpot PAUSA no minimo.

11 - FCA / FCF - fim de curso de abertura e fim de curso de fechamento.

3 - RAMPA - Trimpot no sentido horario o portdo reduz a velocidade antes de encontrar o fim de curso,

20 -PAUSA - Fechamento automatico: Ajuste o tempo desejado no trimpot PAUSA, se ndo desejar o fechamento autornatico deixe o trimpot PAUSA no minimo.

11 - FCA / FCF - fim de curso de abertura e fim de curso de fechamento.

21- Jumper BV/DZ - Com o jumper aberto, a central faz uma rampa menor durante a abertura e uma rampa maior durante o fechamento (Maquinas BV). Com o jumper fechado, a
frampa menor serd executada tanto na abertura quanto no fechamento (Maquinas DZ). Para a execucdo da rampa o potenciémetro de rampa deve estar posicionado para a melnor
configuracdo, assim como o procedimento de aprender percurso deve ser feito,

22 - Seletor de Tens&o - 127v AC / 220v AC
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[l CENTRAL NEW TSi

Aplicacao: motores trifésicos até IHP

8 Entrada para Placa Opcional 8 funcées
Saida Eclusa

Entrada Eclusa
ND

G
Botoeira de Abertura )
@ Eetoera de Fechamento Botoes de _
Programacao (€
© E‘ﬁn Microcontrolador 2

® Tamper:

@ Comando Duplo

Chave Seletora
1271220

Conector Display-
Memoria @

Transformador(®

trocar a Memoéria
(D Led’s de Funcionamento

@ Fusivel
Sensor de Temperatura@®

(@ Rede 127/220

@ Relé Térmico do Motor

Caracteristicas

- LED de VVbus encendido (1): Central de energia conectada a Ia rede o cargada - Led del motor: encendido (2) =motor encendido;
- Led apagado: motor apagado. Led TX / RX Intermitente (3): Software comunicando ok (1);

- Interruptor selector 127V / 220V (3)

- Botones independientes para apertura y cierre (CM: Comun + BTF = Boton de cierre / Comun + BTA = Botdn de apertura) (4)
- Sensor Tamper (S)

- Microcontrolador ARM®: microcontrolador de 32 bits de Ultima generacion con procesamiento de 48Mhz; (12)

: - Memoria externa: facilita la sustitucion de la central controladora sin la necesidad de reprogramar todos los controles

: y permite hasta SIl botones / controles programados en la memoria 24 (L) A6; (8)

i - Receptor heterodino: no pierde la calibracion de frecuencia; (11)

- Ajuste de rampa de llegada: desaceleracion electronica;

- Inicio del gjuste de la rampa: tasa de aceleracion;

- Transformador: facil manutencion - Salida auxiliar 12 V CC max. 60 A (9)

- Protecciones en Ias entradas de fin de curso y botones: menor riesgo de dafios en el circuito;

- 2 (dos) conectores de fin de curso: entrada de Sy 3 pines; (13);

- Funcion de condominio: junto con Ia central de lazo inductivo proporciona un sisterna mas seguro de cierre y control de flujo;
- Facil programacion de la central controladora a través del display (16);

- Encoder: mejor posicionamiento del motor y precision durante rampas vy paradas (15)

- Comunicacion con la central opcional 8F: que agrega las funciones de luz de garaje, cerradura, sefial y alarma (14)

- Ajuste de velocidad independiente para apertura y cierre;

- Ajuste de rampa independiente para apertura y cierre;

- Entrada de fotocélula;

- Funcion de bloqueo (enclavamiento)

Sensor Tamper / Desbloqueo

Cuando se activa el sensor tamper, si el modelo de automatizador necesita (con el conector abierto).el display
mostrara el mensgie "MODO TAMPER”, donde la central controladora detendrd la operacion del motor y también
ignorard cualquier comando.

Sensor encoder

Si aparece el mensaje “SENSOR ENCODER” en el display, significa que el sensor encoder estd desconectado o ha
tenido otro problemna. El motor disminuird la velocidad y continuard funcionando hasta que el portdn se abra o cierre
por completo. Es importante que el portén tenga la menor cantidad de accionamientos posible hasta que un técnico
autorizado haya reparado o reemplazado el sensor de encoder, que cuenta el nUMero de vueltas del motor
necesarias para abrir o cerrar el porton,

: Sensor Térmico del motor (18)
i Cuando accionado (NA) bloquea cualquier mando de la central controladora, el display mostrara “RELE TERMICO”
vy el automatizador detendra inmediatamente hasta el enfriamiento del motor, volviendo asi a la operacion normal.
Como navegar nos menus de configuragdo (6)

> UP = opcion ariba o anterior / incremento;

» DOWN = opcién abagjo o siguiente / decremento;

»ESC = ENTER por 2 segundos = salir / cancelar seleccion / volver a la pantalla inicial;

» ENTER - guardar / elegir opcion.
Al encenderse, el display mostrard Ia pantalla inicial con la version de Ia central. Mientras la central este en esta pantalla,
el boton UP funciona para verificar la cantidad de pulsos que el encoder registro en el ultimo accionamiento. El boton
DOWN ingresa a la pantalla ESTADO que muestra la condicion actual de la 16gica de control, ya sea: CERRADO,
APERTURA, CIERRE y ABRIR 0 PAUSAR. Dentro de la pantalla ESTADO, el boton ARRIBA o0 ABAJO vuelve a la
pantalla de inicio. Para acceder a la configuracion, dentro de Ia pantalla inicial o de ESTADO, presione el boton
ENTER. Para navegar entre las opciones use las teclas UP o DOWN y para seleccionar una opcion presione ENTER.
Para salir de cualquier opcion, vaya a la opcion SALIR, luego presione ENTER o presione el boton ENTER y
manténgalo presionado durante 2 sequndos para ejecutar un comando ESC (salir). Una vez dentro de las pantallas de
configuracion, si no se presiona ninguin botén en 60 segundos, el panel de control vuelve a la pantalla de inicio o de
ESTADO.
Doble comando (CM.DUPLO) (7)
Cuando el jumper esta cerrado, los comandos del botdn pulsador abrir y cerrar se unifican v la unidad de control
funciona con controles BTA o BTF tanto para abrir comno para cerrar. La funcion de condominio (F.Condo) debe estar destativada

Retire o Display para

Programacion del curso ( Primer accionamento del motor)

La programacion del curso es necesaria antes de cualquier accionaminto para evitar dafios en la central y el porton. Si
se reemplaza la central controladora, piezas mecanicas, ajuste en el batiente o invertir la direccion de operacion, se
hace necesaria una nueva programacion de curso,

PANTALLA INICIAL MENU: CURSO -CURSO: SI(ENTER PARA CERRAR) >CONTINUAR > (ENTER PARA ABRIR) CURSO CGRAVADO.

: Eliminar transmissores

1- Presione y suelte el boton Enter 1 vez-> Pantalla de inicio donde se mostrard Ia version de la cetral;
2-Presione y suelte el boton Enter 1vez - MENU TX:

3-Presione y suelte el boton Enter 1vez >TX REGISTRAR;

4-Presione y suelte el boton Down 1vez - TX ELIMINAR;

S-Presione y suelte el boton Enter 1 vez > APACAR SAIR;

6-Presione y suelte el boton Down 1vez >APACAR Si;

7-Presione y suelte el boton Enter 1 vez >ELIMINANDO MEMORIA, este procedimiento puede tardar

Registrar transmissores

1-Presione y suelte el boton Enter 1 vez - Pantalla inicial donde se mostard la version del tablero;

2-Presione y suelte el boton Enter 1vez >MENU TX;

3-Presione y suelte el boton Enter 1vez >TX REGISTRAR;

4-Presione y suelte el boton Enter 1vez - ACCIONAR TX, en este momento presione el botdn del control remoto para registrar, luego aparezca en la pantalla CONFRIM
TX esta pantalla permanecerd durante 4 segudnos (tiempo disponible para confirmar que el botdn se se regisrat presionando y soltando el botdn Enter una vez, sicambia
de pantalla deberd presionar nuevamente el botén de Icontrol remoto), luego mostrar en la pantalla TX REGISTRADO, H
su control se ha registrado con éxito

Velocidade

Velocidad maxima alcanzada durante la apertura o cierre. Los valores se refieren a la frecuencia generada en la central

controladora en hertz (Hz).

PANTALLA DE INICIAL-> MENU: VELOCID - VABERT: (velocidad de apertura - 015 = minima / 250 = maxima) - (ENTER para confirmar y sequir) V.FECHAME:
(velocidad de cierre - 015 = minima = Maxima) - (ENTER para confirmar y sequir).

La velocidad del motor debe ajustarse de acuerdo con el peso y tamafio del curso que el portén recorrerd,

Velocidad final (V.FINAL)
Velocidad en hertz (Hz) del motor durante el aprendizaje de curso y después de la desaceleracion de llegada cerca del final del curso.
VFINAL: (015 = minima / 060 = maxima) - (ENTER para confirmar y salir).

Rampa
i Distancia del batiente donde el motor disminuira la velocidad. Los valores se refieren al porcentaje del curso aprendido..

PANTALLA INICIAL - MENU: RAMPA - RABERT: (rampa de apertura - 001 = distancia mas corta / 100 = distancia mas larga) - (ENTER para confirmar y seguir)
RFECHAM!: (rampa de cierre - 001 = distancia més corta /100 = distancia mas larga) - (ENTER para confirmar y sair).

Tiempo de pausa (tiempo de cierre automatico)

Tiempo que el porton se quedard abierto antes del cierre autormnatico. El valor mostrado es en segundos.

Si el tiermpo de pausa llegar al fin y la fotocélula ou el lazo inductivo este activo la central controladora no se cerrara,

iesperara liberar la fotocélula o el lazo inductivo, espere 1 segundo y solo entonces se cerrara.

PANTALLA INICIAL - MENU: PAUSA > PAUSA: (OFF para deshabilitar / 240 segundos de tiempo méaximo) - (ENTER para confirmar)

Funcién Reverso (F.REVER)

Con la funcién inversa habilitada, la central controladora ignora los comandos durante la apertura y durante el dierre con solo

un comando para detener y revertir el motor para el sentido de apertura nuevamente.

Con la funcion inversa desactivada la central acepta comando durante la apertura del portén y para el motor, donde un nuevo comando ejecutard el cierre.
Durante el cierre, un comando detendrd el motor y se requerird un nuevo comando para que el porton abra nuevamente.

TELAINICIAL - MENU: FUNCAO - FREVER: (ON = hablitado / OFF = deshabilitado) - (ENTER para confirmar).

Funcién de direccién ( F.SENT)
La central controladora sale de faébrica con el fin de curso y motor conectados para actuar en el mismo sentido de funcionamiento. Para invertir el sentido de funcionamiento,
no es necesario desconectar los cables del motor o el fin de curso, basta invertir la seleccion del funcion direccion (on/off).

Funcién Condominio ( F.COND/LAZO)

Seleccione la funcion y luego F. condo (funcion condominio) para activar la funcién lazo, dentro del menu.

El jumper "CM. DOBLE" debe estar abierto. En Ia funcion de lazo Ia central controladora necesita un comando de boton entre CM y BTA para iniciar Ia apertura completa
de la cancela y de un comando entre CM e BTF para ejecutar el cierre. Sendo que o comando entre CM e BTF. El comando entre CM y BTF debe proceder de Ia
siguiente manera:

- Estado de lazo 1: Cerrar CM con BTF = mantiene la puerta abierta e ignoro los comandos de los controles remoto y de cierre automatico (pausa);

: - Estado de lazo 2: Abrir CM con BTF = esperard 1 sequndo y comenzard a cernarse;
: - Estado de lazo 3: Si durante el movimiento de cierre CM se cierra com BTF = revertia el motor al sentido de apertura. Una vez abierto si el CM permanece cerrado con
1 BTF, lalogica de funcionamineto vuelve al estado de lazo 1. Si durante la apertura y dentro dellazo 3y el comando CM y BTF se libera, Ia central controladora terminard la

apertura y cambiard al estado de lazo 2.

Tasa de desaceleracion (T.DESACE)

Valor en hertz, donde el valor seleccionado se reducird a cada segundo de la velocidad méxima del motor. Ejemplo: Con velocidad méaxima de cierre en 150Hz, velocidad
final en 30Hz e tasa de desaceleracion en 120Hz a cada segundo,

tendremos la desaceleracion de 1S0Hz para 30Hz después de 1 sequndo. TELA INICIAL - MENU: TACELER - TACELE: (minima / maxima) - (ENTER para confirmar
v sair)

La tasa minima y méxima puede variar de acuerdo con el modelo del autormatizador.

Taxa de desaceleracdo (T.DESACE)

Valor en hertz, donde el valor seleccionado se reducird a cada segundo de la velocidad méxima del motor. Ejemplo: Con velocidad maxima de cierre en 150Hz, velocidad final
en 30Hz e tasa de desaceleracion en 120Hz a cada segundo, tendremos la desaceleracion de 150Hz para 30Hz después de 1 segundo.

TELAINICIAL - MENU: TDESACE - TDESAC: (minima / maxima) - (ENTER para confirmar y sair).

Ajuste de fabrica (RESET)

Al 'realizar un reset completo en Ia central controladora solamente las configuraciones de velocidad y rampa se perderd. El
CUrso Yy los controles registrados no se cambiaran.

TELAINICIAL - MENU: RESET = RESET: SIM? (ENTER para confirmar y sair)
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Ajuste de fabrica (RESET)

Alrealizar un reset completo en la central controladora solamente las configuraciones de velocidad y rampa se perderd. El
CUrso v los controles registrados no se cambiaran.

i TELAINICIAL - MENU: RESET - RESET: SIM? (ENTER para confirmar y sair)

| Proteccion Térmica (19)
Por seguridad la central controladora TS tiene proteccion contra sobretemperatura en el disipador de la central, cuando activado el sensor, el motor permanece parado, y
en la pantalla se muestra que el sensor fue activado, hasta que la temperatura se baje.

Funcionamiento de bloqueo (enclavamiento) (19)

El conector "ENTRADA BLOQUEQ" actiia como un bloqueo del sisterna, donde: si el portdn esté cerrado v la entrada del bloqueo permanece conectada al CND, la central
controladora ignora cualquier comando de apertura. El conector "SALIDA BLOQUEO" cierra el contacto con GND siempre que Ia central controladora recibe un comando
de apertura. El contacto és abierto depués que Ia central controladora hd completado el cierre completo. Al conectar la "ENTRADA BLOQUEQ” de la central controladora
(A) enla "SALIDA BLOQUEO" dela central controladora (B) v la "ENTRADA DE BLOQUEO" de Ia central controlado (B) en la “SALIDA BLOQUEQ" de la central (A) és
possible crear un sistena donde la central controladora (A) solamente funciona cuando la central controladora (B) esta cerrada v la central controladora (B)

solo acepta em comando de apertura cuando la central controladora (A) esta totalmente cerrada.

Fotocélula (10)
Si la fotocélula se interrumpe mientras el porton esta abierto, evitard cualquier comando de cierre del portdn y permanecer@ abierto hasta que la fotocélula no detecte obstaculos.

Durante el cierre la deteccion de obstaculos, a través de la fotocélula, detendrd el motor y volverd autormaticamente al sentido de apertura, independientenente del estado de la

fundioninversa.

El consumo maximo de equipos conectados a la central controladora, no deve superar los 60mA.
*Riego de daiiar la central controladora y el motor.

No conecte al cable del motor accesorios como: cerradura, luces de sefializacion, luces de garaje o fotocélulas,
esto provocara la quema del producto. Para estos casos es necesario la utilizacién de médulo opcional 8F.
*No incluido en el kit.

El uso de fin de curso (imanes) es obligatorio, sin el uso de el,riesgo de quemaduras y mal funcionamiento del
producto.

[: 9 Es obligatério el uso de fotocélulas. *No incluido en el kit.

[l PLACA: PRIME DC

otores 24V DC
FIN DE CARRERA
REDE ELETRICA L OPCIONAL 8F
ENTRADAY SALIDA FUNCION CONDOMINIO
DEL TRANSFORMADOR

DISPLAY

S RECEPTOR

TECLAS DE PROGRAMACION

MOTOR/TAMPER/127V / FOTOCELULA / BOTONERA CCOMANDO DOBLE

Para inverter o brago da cancela é necessario inverter os fios do motor e fazer nova programagéo do curso. Utilize a tela de ESTADO para verificar os sentidos de abertura e fechamento.

Caracteristicas

-Facil programacao da central através do display;

-Sensor de corrente com ajuste de sensibilidade;

-Encoder de quadratura: 80 pulsos por volta do motor;

-Comunicagao com a placa Opcional 8F: que agrega as fungdes de luz de garagem, trava e sinaleiro;

i -Ajuste independente de velocidade para a abertura e para o fechamento;

-Ajuste independente de rampa para a abertura e para o fechamento;

: -Botoeiras independentes para abertura e fechamento;
i -Entrada de foto célula;

-Memoria para até 170 controles programados;
-Entrada para carregador de baterias : Acionamento instantaneo da bateria em caso de falta da rede elétrica.

Sensor Tamper

Quando acionado o sensor tamper (passar a maquina para 0 modo manual) o display mostrara a mensagem "SENSOR TAMPER', onde a central ird interromper o funcionamento do motor se este
estiver ligado e também ird ignorar qualguer comando. Ao normalizar o sensor tamper (voltar a maquina do modo manual) volta a tela inicial e espera um comando para que o motor em velocidade
reduzida até encontrar um batente como referéncia.

Como navegar nos menus de configuragao

Ao ligar, o display ird mostrar a tela inicial com a versao da placa. Enquanto a placa esta nesta tela o botdo UP funciona como botoeira para abrir ou fechar a cancela. O botdo DOWN entra na tela de
ESTADO que mostra a condicao da cancela, sendo: FECHADO, ABRINDO, FECHANDO e ABERTO ou PAUSA. Dentro da tela de ESTADO o botdo UP continua funcionando como botoeira e para sair da
tela de ESTADO pressione ENTER ou DOWN.Para acessar as configuracdes, dentro da tela inicial, que mostra a versao da placa, pressione o botdo ENTER. Para navegar entre as opgdes use as teclas UP
e DOWN, para selecionar uma opgao pressione ENTER. Para sair de qualquer opgao navegue até a opgao SAIR em seguida pressione ENTER ou pressione o botdo ENTER e segure pressionado por 2
segundos, executando assim um comando de ESC (sair). Uma vez dentro das telas de configuracdes, caso nao se pressione nenhum botéo dentro de 20 segundos, a central retorna a tela inicial. UP
=op¢do acima ou anterior / incremento DOWN = opgao abaixo ou seguinte / decremento ESC = ENTER por 2 segundos = sair / cancelar selecdo / voltar a tela inicial ENTER = salvar / escolher opgao.

Configuragao de fabrica / padrao

Este procedimento ndo apaga os controles cadastrados nem o percurso armazenado, somente retorna valores padroes de velocidade, rampa, tempo de pausa, etc....

A partir da tela inicial que mostra a versao da placa, pressionar ENTER e navegar no MENU usando os botdes UP ou DOWN até a opgao RESET, pressionar ENTER. Dentro do menu RESET usar os
botdes UP ou DOWN até a opcdo “SIM? ', pressionar ENTER restaurar a configuracdo padréo.

Lago

Fechar um jumper F.CD (funcao condominio) para ativar a fungao lago. Jumper cm. Duplo deve estar aberto.Na funcao laco a placa precisa de um comando de botoeira entre CM e BTA para iniciar
a abertura total da cancela e de um comando entre CM e BTF para executar o fechamento. Sendo que o comando entre CM e BTF deve proceder da seguinte forma: Estado de lago 1: Fechar CM
com BTF = mantem a cancela aberta e ignora comandos de controle remoto e de fechamento automético (pausa). Estado de lago 2: Abrir CM com BTF = ird aguardar 1 segundo e fechar a cancela
Estado de lago 3: Se durante o fechamento fechar CM com BTF = ird reverter o motor para abrir a cancela. Uma vez aberta se permanecer o CM fechado com BTF a cancela volta ao estado de lago
1. Se durante a abertura dentro do estado de lago 3 CM e BTF for liberado a central ird terminar a abertura e

: mudar para o estado de laco 2.

Comando duplo (CM.DUPLO)
Ao fechar o jumper os comandos de botoeira de abertura e botoeira de fechamento séo unificados e a central passa a funcionar com comando em BTA ou BTF tanto para abrir como para fechar.

Programacgao de curso

E extremamente importante fazer a programagao do curso antes de qualquer acionamento para evitar danos a cancela. Caso ocorra a substituicdo da central, partes mecénicas, regulagens no
batente ou inversao do braco da cancela é necessaria nova programacao de curso.

TELA INICIAL MENU: CURSO 4 CURSO: SIM 4 (ENTER PARA FECHAR) & CONTINUAR -+ (ENTER PARA ABRIR)CURSO GRAVADO.

C e apagar
Apagar todos os controles:
TELA INICIAL» MENU: TX  TX: APAGAR> APAGAR: SIM?

Cadastrar controle:
TELA INICIAL» MENU: TX TX: CADASTRAR » ACIONAR TX - CONFIRMAR TX »TX GRAVADO- (ENTER) TX SAIR

Velocidade
Velocidade de abertura:
TELA INICIAL» MENU: VELOCID.  V.ABERT: (000 = minima / 100 = maxima) - (ENTER para confirmar).

Velocidade de fechamento

TELA INICIAL» MENU: VELOCID. 4 V.FECHAME: (000 = minima / 100 = maxima) ¥ (ENTER para confirmar).
Rampa

Distancia do batente onde o motor ird diminuir a velocidade.

1
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Rampa de abertura
TELA INICIAL » MENU: RAMPA - RABERT: (001 = menor distancia / 100 = maior distancia) » (ENTER para confirmar)

Rampa de fechamento
: TELAINICIAL MENU: RAMPA & RFECHAM: (001 = menor distancia / 100 = maior distancia)® (ENTER para confirmar).

: Tempo de pausa

i Tempo que a cancela ficara aberta antes de fechar automaticamente. Caso o tempo de pausa chegue ao fim e a fotocélula ou o lago estiver ativo a central ndo executara o fechamento, iré esperar
: liberar a fotocélula ou lago, aguardar 1 segundo e somente daf executar o fechamento.

: TELA INICIAL» MENU: PAUSA-» PAUSA:

(OFF para desativar / 240 segundos de tempo maximo) - (ENTER para confirmar)

Sensor de corrente / esmagamento
Sensibilidade para detectar obstaculo no fechamento. Nao atua na abertura. TELA INICIAL» MENU: ESMAGAM -» ESMAGAM: (001 para menor forga /100 para maior forga quando atinge o obstaculo)
 (ENTER para confirmar).

Reverso

Com a fungéo reverso habilitada, a central ignora comandos durante a abertura e durante o fechamento basta um comando para parar e reverter.
Com a fungéo reverso desabilitada a central aceita comando durante a abertura e para o motor, onde um novo comando ird executar o fechamento.
Durante o fechamento um comando ird parar o motor e sera necessario um novo comando para abrir novamente.

TELA INICIAL-» MENU: REVERSO + REVERSO: +

(ON = habilitado / OFF = desabilitado)  (ENTER para confirmar).

Distancia de parada do batente

A distancia de parada do batente é para evitar desgastes mecanicos desnecessarios, onde o motor para um pouco antes do batente com referéncia ao que foi, aprendido durante a programacao

de curso.
TELA INICIAL » MENU: D.PRDA # DPRDA: > (010 = menor distancia / 240 = maior distancia) *(ENTER para confirmar) uma volta do motor antes da redugao = 080.

CARREGADOR DE BATERIAS CHUMBO- ACIDO

CARACTERISTICAS

Carregador de baterias chumbo- acido selada - Protegao de carga maxima - Alimenta a central no caso de falta de energia AC - Controle por PWM - Protegdo contra descarga total da bateria,
desligando o sistema DC por relé - Entrada start DC, para acionamento somente com bateria e na partida ap6s - troca por baterias novas - Led indicador de sistema DC ativo - Fusivel de protecao
i dabateria 10 A

INFORMAGOES TECNICAS
: Tensdo de entrada maxima 35VDC -Tensao de saida 24VDC - Corrente de carga maxima 0,7 A

{ INFORMAGOES DE USO

Bornes de ligagao.

Bat. (+) polo positivo da bateria.

Bat. (-) polo negativo da bateria

OBS: Duas baterias de 12VDC - 7 A - ligagao série - 24 VDC,

ATENCAO PARA NAO INVERTER OS POLOS DA BATERIA!

Fonte (+) e Fonte (-) Ligar no borne (CN2 carregador ) da central, atencao com a polaridade correta.

Start DC Caso necessite acionar a central sem o uso da entrada AC da central e para partir o carregador quando for necessario substituir por novas baterias e o sistema de protegao por tensao
minima da bateria estiver ativa, nesse caso mantenha acionado o start por seis segundos, para acionar o carregador , LED aceso.

CARREGADOR 24V F1 CENTRAL
CARGA- 0.7 Ah PRIME DC
[ | E i@ @@
--- +-_ [a]ala]
(opona)

24V

REDE
H §
CENTRAL PRIME DC
FONTE CHAVEADA
REDE ‘ NAO TEM
ELETRICA| POLARIDADE
SAIDA 24

O equipamento de fabricacdo GAREN AUTOMACAO S/A, localizada na rua Sao Paulo, 760, Vila Araceli, Garca-

i SP,CNRJ:13.246.724/0001-6], IE: 315.029.838-19 adquirido por Vs, foi testado e aprovado pelos departamentos de
i Engenharia, Qualidade e Producao. Garantimos este produto contra defeito de projeto, fabricagdo e montagermn e/ou
i solidariamente em decorréncia de vicios de qualidade do material que o torne inadequado ou IMproprio ao consumo
‘a que se destinam pelo prazo legal de 90 (noventa) dias a contar da data de aquisicao, desde que observadas

as orientagdes de instalagao, utilizacdo e cuidados descritos no manual. Em caso de defeito, no periodo de garantia,
nossa responsabilidade é restrita ao conserto ou substituicao do aparelho.

Por respeito ao consumidor e consequéncia da credibiidade e da confianca depositada em Nossos produtos,
acrescemos a0 prazo legal 275 dias, totalizando 1 (um) ano contado a partir da data de aquisicdo comprovada. Neste
periodo adicional de 275 dias, somente serdo cobradas as Visitas e o transporte. Em localidades onde ndo existe
assisténcia técnica autorizada, as despesas de transporte do aparelho e/ou técnico sdo de responsabilidade do
consumidor. A substituicdo ou conserto do equipamento, Ndo torna o prazo de garantia prorrogado.

Esta garantia perde seu efeito caso o produto nao seja utiizado em condicdes normais; N3o seja empregado 3o
que se destina; sofra quaisquer danos provocados por acidentes ou agentes da natureza como raios, inundagoes,
desabamentos, etc,; seja instalado em rede elétrica inadequada ou em desacordo com as instrugdes do manual
técnico; sofra danos provocados por acessorios ou equipamentos Instalados no produto.

Recomendacdes
Recomendamos a instalacdo e manutencdo do equipamento através de servico técnico autorizado. Apenas ele
esta habilitado a abrir, remover, substituir pecas ou componentes, bern como reparar defeitos cobertos pela garantia.

Comprador.

: Alinstalacdo e reparos executados por pessoas Nao autorizadas implicardo na exclusao automatica da garantia.

| Endereco:
Cidade: CEP:
[Revendedor:
Data da Compra: Fone:

|dentificacdo do produto:

Distribuidor autorizado:
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Garen Automacao S/A

CNRJ:13.246.724,/0001-61

Rua Sao Paulo, 760 - Vila Araceli
CEP: 17400-000 - Garca 't Sao Paulo - Brasil

garen.com.br

IND. BRASILEIRA

A

FEITO NO BRASIL
HECHO EN BRASIL

MADE IN BRAZIL



