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TERMINO DE GARANTIA

MARETEC SRL garantiza a traves de su red de distribuidores en Ia Repuiblica Argentina, al comprador de este producto por el término de 12 meses contados
a partir de Ia fecha de compra.

Esta garantia cubre el normal funcionamiento contra cualquier defecto de fabricacion y/o vicio de material, y se compromete a reparar el mismo sin cargo
alguno para el adquiriente cuando el mismo fallare en situaciones normales de uso y bajo las condiciones que a continuacion se detallan:

1- Este certificado de garantia es valido Unicamente para equipos adquiridos en la Repuiblica Argentina.

2.- Son beneficiarios del mismo el comprador original y 1os sucesivos adquirientes dentro del plazo antes mencionado.

3 .- En caso de necesidad de traslado del producto al Centro de Servicio Autorizado, el transporte serd realizado por el responsable de la garantia y serdn a su
cargo los gastos de flete y seguro, segun lo indicado por la Ley 24.240 v la Resolucion SCI N2 438/88.

4- Serdn causas de anulacion de ésta garantia:

4.1- Uso impropio o distinto al que fue destinado.

4.2- Excesos 0 caidas de tension eléctrica que impliquen uso en condiciones anormales.

4.3- Instalacion en condiciones distintas a los marcados en el Manual de Instalacion y/o Manual del Usuario.

4.4- Instalacion por parte de instaladores no autorizados por MARETEC SRL.

4.5- Intervencion al equipo por personal no autorizado por MARETEC SRL.

4.6- La operacion del equipo en condiciones no prescritas en el Manual del Usuario.

4.7- | a falta de mantenimiento segun lo indica el Manual del Usuario.

S.- La garantia carecerd de validez si se observare |o siguiente:

S.1- Enmiendas o tachaduras en los datos del certificado de garantia o factura de compra.

S.2- Falta de factura de compra original o falta de fecha en la misma.

6.- En caso de reparacion o compra de repuestos, el comprador debera dirigirse personal o telefonicamente al Centro de Servicio Autorizado.

7.- No estan cubiertos por esta garantia los siguientes casos:

7.1- Los dafios ocasionados al exterior de la tapa o del equipo.

Manual de instalacién
para portones corredizos

7.2- L as roturas, golpes, caidas o rayaduras causadas por traslados de cualquier naturaleza.

7.3- Los dafios o fallas ocasionados por deficiencia o interrupciones del circuito de alimentacion eléctrica o defectos de instalacion o por intervenciones no
autorizadas.

Codigo: C07602-S

Rev. 05 :

07/2019 Lea el manual antes de instalar el automatizador.

El uso correcto del autornatizador prolonga su vida Util y evita accidentes
Cuarde este manual para futuras consultas.

7.4- Los dafos ocasionados por falla o mal funcionamiento del portdn donde estuviera instalado.

7.5- Los dafios personales, materiales o a Ia propiedad que pudieran causar el uso indebido del equipo, incluyendo Ia falta de mantenimiento.
7.6- Los dafios ocasionados por inundaciones, terremotos, incendios, tormentas eléctricas, golpes o accidentes de cualquier naturaleza.
7.7- Los dafios provocados por accesorios U otros equipos conectados en el producto, que no sea de fabricacion GAREN.

8- MARETEC SRL asegura que este producto cumple con las normas de seguridad vigentes en el pais.

[l DATOS TECNICOS

9- £n caso de falla, MARETEC SRL asegura al comprador Ia reparacion y/o reposicion de partes para su correcto funcionamiento en un plazo no mayor a

Dimeniones 180 270 208 ‘ 30 dias. No obstante, se deja aclarado que el plazo usual no supera los 30 dias.
WME 10- Toda intervencion de nuestro Centro de Servicio Autorizado, realizada a pedido del comprador dentro del plazo de garantia, que no fuera originada por
ﬁ' ) o falla o defecto alguno cubierto por este certificado, debera ser abonado por el interesado de acuerdo a Ia tarifa vigente.
© ™) M- La substitucion o reparacion del equipo, no prorroga el plazo de garantia original
'\l 3 N 12 - El presente certificado anula cualquier otra garantia implicita o explicita, por la cual y expresamente No autorizamos ninguna otra persona, sociedad o
3s0ciacion a asumir por nuestra cuenta ninguna otra responsabilidad con respecto a nuestros productos.
- Garantizado en el pais por MARETEC SRL.
Importado y distribuido en el pais MARETEC S.R.L. y su red de distribuidores autorizados.
DESCRIPCION TECNICA SOLO FIT SOLO CLASSIC SOLO SPEED SOLO CH 600 SOLO CH 800 SOLO CH800 TSi MARETEC SRL Av.BméMitre 1416 - Florida, Provincia de Buenos Aires - ARGENTINA

ALIMENTACION/FRECUENCIA (HZ) 127V/220V 50-60hZ  127V/220V 50-60hZ  127V/220V 50-60hZ 127V/220V 50-60hZ 127V/220V 50-60hZ 127V/220V 50-60hZ CUIT 30-70755161-1
CENTRAL CLASSIC CLASSIC WAVE WAVE WAVE Tsi
CONSUMO 0,4642 KWh 0,4642 KWh 0,6402 KWh 0,5654 KWh 0,6776 KWh 0,7040 KWh Comprador
CONSUMO/MANIOBRA 0,0012 KWh 0,0012 KWh 0,0032 KWh 0,0037 KWh 0,0045 KWh 0,0015 KWh Direccion:
CANT. MANIOBRAS P/ HORA (3m) 20 ciclos 20 ciclos 30 ciclos 25 ciclos 35 ciclos 60 ciclos Ciudad: Codigo Postal;
MODELO 1/4 1/4 1/3 1/3 1/2 1/2 Revendedor:
REDUCCION 25:1 25:1 25:2 25:1 25:2 25:2 Fecha de la Compra Teléfono:
TORQUE N.m 20,1N.m 20,1N.m 16,8 N.m 33,6 N.m 50,4 N.m 50,4 N.m Identificacion del producto
PESO MAXIMO DEL PORTON (KG) 400 Kg 500 Kg 500 Kg 600 Kg 800 Kg 800 kg
ROTACION 1740 RPM 1740 RPM 1740 RPM 1740 RPM 1740 RPM 4200 RPM
TIEMPO DE APERTURA (3M) 10,5 seg. 10,5 seg. 9seg. 10,5 seg. 10,5 seg. 4seg.

VELOCIDAD NOMINAL 17m/min 17m/min 20,9/min 17m/min 17m/min 41,1m/min

POTENCIA NOMINAL 482 Watss 482 Watss 574 Watss 499 Watss 555 Watss 556 Watss =~

LUBRICACION Grasa Grasa Grasa Grasa Grasa Grasa Garen AUtomagao S/A I N D [ ] B RASI LE I RA
ESTATOR s as a0 a0 a0 a0 CNPJ:13.246.724,/0001-61

TEMPERATURA DE TRABAJO 5°Ca55°C -5°Ca 55°C 5°Ca55°C -5°Ca 55°C -5°Ca55°C -5°Ca55°C Rua Sao Paulo, 760 - Vila Araceli FEITO NO BRASIL
CLASE | 1 1 1 | 1 CEP:17400-000 - Garca - S&o Paulo - Brasil [ J HECHO EN BRAS”_
P 24 24 24 2 24 24 garen.com.br MADE IN BRAZIL
CREMALLERA RECOMENDADA oo CLASSICLIGHT MAX STANDARD STANDARD O MAX MAX
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: Proteccion Térmica (19)
: Por seguridad la central controladora TSI tiene proteccion contra sobretemperatura en el disipador de la central, cuando activado el sensor, el motor permanece parado, y 1 1 Fmeesssssssesssisrieiatasstsitsnstesstrsnsieteces s
i enla pantalla se muestra que el sensor fue activado, hasta que Ia temperatura se baje.
: 1- Compruebe si el piso en que el equipo serAi instalado es resistente o suficiente para que el mismo pueda ser atornillado y nivelado y que no haya
: Funcionamiento de bloqueo (enclavamiento) (19)

i Elconector "TENTRADA BLOQUEQ"” acttia como un bloqueo del sisterna, donde: si el porton esté cerrado v 1a entrada del bloqueo permanece conectada al GND, 1a central
i controladora ignora cualquier comando de apertura. El conector “SALIDA BLOQUEO” dierra el contacto con GND siempre que |a central controladora recibe un comando abajo (fig.1):
i de apertura. El contacto és abierto depués que la central controladora ha completado el cierre completo. Al conectar la “ENTRADA BLOQUEQ” de la central controladora
I (A)enla“SALIDA BLOQUEQ" de Ia central controladora (B) v la “ENTRADA DE BLOQUEO" de la central controlado (B) en la “SALIDA BLOQUEO" de Ia central (A) és
: possible crear un sisterna donde la central controladora (A) solamente funciona cuando la central controladora (B) estd cerrada y la central controladora (B)

acumulacion de agua. Caso el lugar de fijacion del equipo no esté adecuado, se debe hacer una base de cemento de acuerdo con las exigencias

H 2 - La altura (h), hace referencia a la altura de la base, de cemento debera ser 100mm sobre el piso y 400mm abajo del y\ /</0

i solo acepta em comando de apertura cuando Ia central controladora (A) estd totalmente cerrada ¢ piso, asi proporcionando un excelente apoyo al equipo. Esta base de cemento debera estar a 20mm de distancia de CNg
hoja del porton (fig.2) h
: Fotocélula (10) Portén
Sila fotocélula se interrumpe mientras el portdn esta abierto, evitara cualquier comando de cierre del portdn y permanecera abierto hasta que la fotocélula no detecte obstaculos. . 3.p | . bre la b d " | "
Durante el cierre I deteccion de obstaculos, 3 traves de la fotocélula, detendra el motor y volverd automaticamente al sentido de apertura, independienternente del estado de la Corredizo - Ponga elequipo sobre 13 base de cemento 'y encaje la cremaliera
funcion inversa. ‘ | a0 sobre el engranaje de salida, apoyando en la hoja FiG1
20 -
. dei porton.
Fig.2
Cremallera
‘ 4 - \/erifique si el equipo esta debidamente alineado con el porton.
S. Haga las marcas de los orificios de la base dei equipo y perfore de acuerdo con la medida de
Engrenge | | / g quipo y p
o los bujes de fijacion que acompafian el kit de instalacion
L. :
20
o
o
Base de concreto_~* N
El consumo maximo de equipos conectados a la central controladora, no deve superar los 60mA.
*Riego de daiiar Ia central controladora y el motor. INSTALANDO LA CREMALLERA

1. Despueés de apoyar la cremallera en el engrangje de salida y tocaria en la hoja dei porton, verifique si hay un espacio de 2mm entre los dientes (fig. 3). Fijela enla
hoja dei portdn con tornillos o con soldadura a cada 40mm.

No conecte al cable del motor accesorios como: cerradura, luces de sefalizacién, luces de garaje o fotocélulas, A(2:3)
esto provocara la quema del producto. Para estos casos es necesario la utilizacion de médulo opcional 8F. ESPACI0 ENTRE
*No incluido en el kit.

DHENTE Y PIRION 2Nk
A
E @ El uso de fin de curso (imanes) es obligatorio, sin el uso de el,riesgo de quemaduras y mal funcionamiento del

producto.

E @ Es obligatorio el uso de fotocélulas. *No incluido en el kit. : TAMANO DE LA CREMALLERA

1- En algunos casos, es necesario que la cremallera sobrepase el largo dei portdn, por tal moti-

VO, se tendra que fijar el sobrante con una planchuela o angulo, realizando una ménsula para

proporcionar estabilidad (fig.4)

2 - Es necesario que Ia cremallera tenga una sobrante de dientes en el extremo, sobrepasando Soporte tipo ménsula
el pifidn del motor (S0mm), esto ayuda a que No tenga problemas en el momento de traccion,

tanto en la apertura o en el cierre (fig.S)

Fig.4

13 ) ) : e ) 2
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2- Es muy importante que la cremallera sobrepase el pifion dei mecanismo, tanto en el cierre como en la apertura. No solo para que se puedan fijar los

imanes dei fin de carrera, SiNo para que el pilidn tenga una buena traccion en el momento que inicia el cierre © la apertura (fig.S)

>
Sin sobrante en el pifién.
El conjunto esta incorrecto.

Sobrante en pifién.
El conjunto esta correcto.

FIJACION DE LOS IMANES DE FIN DE CARRERA
Compruebe que la cara azul del iman se encuentren hacia arriba, con el portdn cerrado, posicione eliman en la cremallera, enfrentando al REED. Fije el cgjon
con eliman, en esa posicion. Realice el mismo procedimiento con el iman de apertura.

Distancia entre imanes y
tapa del motor = de10mm(ideal)
a15mm(maximo)

Portén corredizo

Instalacion correcta del imdn:

MAX. 15 mm

Cremallera
Cara azul del imén

FIG6 Base de concreto——

: APLICACIONES

Este tipo de automatizador es utilizado en portones corredizos convencionales, que puede ser de hasta 800kg, de acuerdo con el modelo del equipamiento.

"

2. Distancia méxima de 15m (interno) 7m (externo)

=]

23 e

£ 2 ")) ((ce T i ENCENDIDO: Con obtécuos o i

Ea E REGION ACTIVA DESALINEADO :

LT j/REL3ENSER IR APAGADO: Sin obstéculoy |

s : alineado H

22 Marron: negativo (-) s e e !

© g Rojo: 12 Vide (+)

[}

oL

2§

28 —| Fuente

Su . 12 Vde

o -3 Conectar en GND da central. + M

g E —M—Pallda dightal (open eollecter) [NPN). Uso en I Instalar la fotocélula con los cables hacia
a3 s 20 entrada para fotocélula en condicidn (NA) abajo. De lo contrario, podrifa entrar agua y
s Salida PWM (CODIFICADA) Conectar en la entrada ATENCION 2

g § de sefial (S}dtecgcenwa?s’oméhla}. dafiar el circuito electrénico.
oo

gg K CON 0BSTACULO - LED ROJO ENCENDIDO

§5  JesIoBSTACULO- LEDROIOAPAGADO

3

3
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"Programacion del curso ( Primer accionamento del motor)
LLa programacion del curso es necesaria antes de cualquier accionaminto para evitar dafios en la central y el porton. Si
se reemplaza la central controladora, piezas mecanicas, ajuste en el batiente o invertir la direccion de operacion, se
hace necesaria una nueva programacion de curso.
PANTALLA INICIAL MENU: CURSO -CURSO: ST (ENTER PARA CERRAR) -CONTINUAR - (ENTER PARA ABRIR) CURSO GRAVADO.

Eliminar transmissores
1- Presione v suelte el boton Enter 1vez-> Pantalla de inicio donde se mostrard la version de la cetral;

i 2-Presione y suelte el boton Enter 1 vez > MENU TX;

3-Presione y suelte el boton Enter 1 vez > TX REGISTRAR;

4-Presione y suelte el boton Down 1vez - TX ELIMINAR;

S-Presione y suelte el boton Enter 1vez > APACAR SAIR;

6-Presione y suelte el boton Down 1vez >APAGAR S

7-Presione y suelte el boton Enter 1vez >ELIMINANDO MEMORIA, este procedimiento puede tardar

Registrar transmissores
1-Presione y suelte el boton Enter 1 vez - Pantalla inicial donde se mostara Ia version del tablero;

i 2-Presione y suelte el boton Enter 1vez >MENU TX;
i 3-Presione y suelte el boton Enter 1 vez >TX RECISTRAR;

4-Presione y suelte el boton Enter 1 vez > ACCIONAR TX, en este momento presione el botdn del control remoto para registrar, luego aparezca en la pantalla CONFRIM
TX, esta pantalla permanecerd durante 4 segudnos (tiempo disponible para confirmar que el botdn se se regisrat presionando y soltando el botdn Enter una vez, si cambia
de pantalla deberd presionar nuevamente el botdn de Icontrol remoto), luego mostrar en la pantalla TX REGISTRADO,

su control se ha registrado con éxito

Velocidade

Velocidad maxima alcanzada durante Ia apertura o cierre. Los valores se refieren a Ia frecuencia generada en la central

controladora en hertz (Hz)

PANTALLA DE INICIAL-> MENU: VELOCID - VABERT: (velocidad de apertura - 015 = minima / 250 = maxima) - (ENTER para confirmar y seguir) V.FECHAME:

i (velocidad de cierre - 015 = minima = maxima) -> (ENTER para confirmar y seguir).
i La velocidad del motor debe ajustarse de acuerdo con el peso y tamafio del curso que el portdn recorrera.

Velocidad final (V.FINAL)
Velocidad en hertz (Hz) del motor durante el aprendizaje de curso y después de la desaceleracion de llegada cerca del final del curso.
VFINAL: (01S = minima / 060 = méxima) - (ENTER para confirmar y salir).

Rampa
Distancia del batiente donde el motor disminuird Ia velocidad. Los valores se refieren al porcentaje del curso aprendido.
PANTALLA INICIAL - MENU: RAMPA - RABERT: (rampa de apertura - 001 = distancia mas corta / 100 = distancia mas larga) - (ENTER para confirmar y sequir)

: RFECHAM: (rampa de cierre - 001 = distancia més corta /100 = distancia mas larga) - (ENTER para confirmar y sair).

{ Tiempo de pausa (tiempo de cierre automatico)

Tiempo que el portdn se quedard abierto antes del cierre automatico. El valor mostrado es en segundos.

Si el tiempo de pausa llegar al fin y Ia fotocélula ou el lazo inductivo este activo la central controladora no se cerrara,

iesperara liberar la fotocélula o el lazo inductivo, espere 1 sequndo y solo entonces se cerrara.

PANTALLA INICIAL - MENU: PAUSA - PAUSA: (OFF para deshabilitar / 240 segundos de tiempo maximo) - (ENTER para confirmar)

Funcién Reverso (F.REVER)
Con la funcion inversa habilitada, la central controladora ignora los comandos durante la apertura y durante el cierre con solo
un comando para detener y revertir el motor para el sentido de apertura nuevamente.

¢ Con la funcion inversa desactivada la central acepta comando durante |a apertura del portén y para el motor, donde un nuevo comando ejecutard el cierre.

Durante el cierre, un comando detendra el motor y se requerird un nuevo comando para que el porton abra nuevamente.
TELAINICIAL - MENU: FUNCAO - FREVER: (ON = habilitado / OFF = deshabiitado) - (ENTER para confirmar).

Funcién de direccién (F.SENT)
La central controladora sale de fabrica con el fin de curso y motor conectados para actuar en el mismo sentido de funcionamiento. Para invertir el sentido de funcionamiento,
no es necesario desconectar los cables del motor o el fin de curso, basta invertir Ia seleccion del funcion direccion (on/off).

Funcién Condominio ( F.COND/LAZO)

i Seleccione la funcion y luego F. condo (funcién condominio) para activar la funcion lazo, dentro del menu
i Eljumper "CM. DOBLE" debe estar abierto. En la funcion de Iazo Ia central controladora necesita un comando de boton entre CM 'y BTA para iniciar Ia apertura completa

de la cancela y de un comando entre CM e BTF para ejecutar el cierre. Sendo que o comando entre CM e BTF. El comando entre CM y BTF debe proceder de la
siguiente manera:

- Estado de lazo 1: Cerrar CM con BTF = mantiene la puerta abierta e ignoro los comandos de los controles remoto y de cierre autornatico (pausa);

- Estado de lazo 2: Abrir CM con BTF = esperard 1 sequndo y comenzarg a cerrarse;

- Estado de lazo 3: Si durante el movimiento de cierre CM se cierra com BTF = revertia el motor al sentido de apertura. Una vez abierto si el CM permanece cefrado con
BTF, la lbgica de funcionamineto vuelve al estado de lazo 1. Si durante la apertura y dentro del lazo 3y el comando CM 'y BTF se libera, la central controladora terminara la
apertura y cambiara al estado de lazo 2.

Tasa de desaceleracion (T.DESACE)

¢ Valor en hertz, donde el valor seleccionado se reducird a cada segundo de Ia velocidad maxima del motor. Ejemnplo: Con velocidad méxima de cierre en 1S0Hz, velocidad
¢ final en 30Hz e tasa de desaceleracion en 120Hz a cada segundo,

tendremos Ia desaceleracion de 1SOHz para 30Hz después de 1 segundo. TELA INICIAL - MENU: TACELER - TACELE: (minima / maxima) - (ENTER para confirmar
y sair).
La tasa minima y maxima puede variar de acuerdo con el modelo del automatizador.

Taxa de desaceleragdo (T.DESACE)
Valor en hertz, donde el valor seleccionado se reducird a cada segundo de Ia velocidad maxima del motor. Ejermplo: Con velocidad méxima de cierre en 1SOHz, velocidad final
en 30Hz e tasa de desaceleracion en 120Hz a cada segundo, tendremos la desaceleracion de 150Hz para 30Hz después de 1 segundo.

TELAINICIAL - MENU: TDESACE = T.DESAC: (minima / maxima) - (ENTER para confirmar y sair).

| Ajuste de fabrica (RESET)

Al'realizar un reset completo en la central controladora solamente Ias configuraciones de velocidad y rampa se perderd. El
CUrso v los controles registrados no se cambiaran.
TELAINICIAL > MENU: RESET > RESET: SIM? (ENTER para confirmar y sair)
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Aplicacao: motores trifésicos até HP

@ Entrada para Placa Opcional 8 funcdes
Saida Eclusa

Conector Fim de Curso 48
LedTX

Entrada Eclusa
(@ Botoeira de Abertura
¥ Botoeira de Fechamento
mA—3
t

Botées de
Programago (&

Microcontrolador 42

(8) Tamper:

(@) Comando Duplo——3

Chave Seletora
127/220

Conector Display.
Meméria (8)

Transformador(®)

Retire o Display para
trocar a Memdria
(1) Led’s de Funcionamento
@D Fusivel
Sensor de Temperatura i

(®Rede 127/220

8 Relé Térmico do Motor
Ligagéo do Motor
@

i Caracteristicas

i - LED de Vbus encendido (1): Central de energia conectada a la rede o cargada - Led del motor: encendido (2) =motor encendido;
i - Led apagado: motor apagado. Led TX / RX Intermitente (3): Software comunicando ok (1);

- Interruptor selector 127V / 220V (3)

- Botones independientes para apertura y cierre (CM: Comun + BTF = Boton de cierre / Comun + BTA = Boton de apertura) (4)
- Sensor Tamper (S)

- Microcontrolador ARM®: microcontrolador de 32 bits de Ultima generacion con procesamiento de 48Mhz; (12)

- Memoria externa: facilita la sustitucion de la central controladora sin la necesidad de reprogramar todos los controles

y permite hasta SN botones / controles programados en la memoria 24 (L) CI6; (8)

1 - Receptor heterodino: no pierde la calibracion de frecuencia; (1)

i - Ajuste de rampa de legada: desaceleracion electronica;

: - Inicio del gjuste de la rampa: tasa de aceleracion;

- Transformador: facil manutencion - Salida auxiliar 12 V CC max. 60 mA (9)

- Protecciones en las entradas de fin de curso y botones: menor riesgo de danos en el circuito;

- 2 (dos) conectores de fin de curso: entrada de Sy 3 pines; (13);

- Funcion de condominio: junto con la central de lazo inductivo proporciona un sisterna mas seguro de cierre y control de flujo;
- Fadil programacion de la central controladora a traves del display (16);

- Encoder: mejor posicionamiento del motor y precision durante rampas y paradas (1S)

- Comunicacion con la central opcional 8F: que agrega las funciones de luz de gargje, cerradura, sefial y alarma (14)

i - Ajuste de velocidad independiente para apertura y cierre;

i - Ajuste de rampa independiente para apertura y cierre;

: - Entrada de fotocélula;

¢ - Funcion de bloqueo (enclavamiento)

Sensor Tamper / Desbloqueo

Cuando se activa el sensor tamper, si el modelo de autornatizador necesita (con el conector abierto),el display
mostrarg el mensaje "MODO TAMPER”, donde la central controladora detendra la operacion del motor y también
ignorara cualquier comando.

i Sensor encoder

i Siaparece el mensaje “SENSOR ENCODER"” en el display, significa que el sensor encoder esta desconectado o ha
tenido otro problemna. El motor disminuird la velocidad y continuara funcionando hasta que el portdn se abra o cierre
i por completo. Es importante que el portdn tenga la menor cantidad de accionamientos posible hasta que un técnico
autorizado haya reparado o reemplazado el sensor de encoder, que cuenta el numero de vueltas del motor
necesarias para abrir 0 cerrar el porton.

Sensor Térmico del motor (18)
Cuando accionado (NA) bloquea cualquier mando de Ia central controladora, el display mostrard "RELE TERMICO”
vy el automatizador detendra inmediatamente hasta el enfriamiento del motor, volviendo asi a la operacion normal.
: Como navegar nos menus de configuracdo (6)
i »UP = opcion arriba o anterior / incremento;

»DOWN = opcion abajo o siguiente / decremento;

>»ESC = ENTER por 2 segundos = salir / cancelar seleccion / volver a la pantalla inicial;

»ENTER - guardar / elegir opcion.
Al encenderse, el display mostrara la pantalla inicial con la version de la central. Mientras la central este en esta pantalla,
el boton UP funciona para verificar la cantidad de pulsos que el encoder registrd en el ultimo accionamiento. El boton
DOWN ingresa a la pantalla ESTADO que muestra la condicion actual de Ia ldgica de control, ya sea: CERRADO,
APERTURA, CIERRE y ABRIR 0 PAUSAR. Dentro de la pantalla ESTADO, el boton ARRIBA 0 ABAJO vuelve ala
: pantalla de inicio. Para acceder a la configuracion, dentro de la pantalla inicial o de ESTADO, presione el boton
i ENTER. Para navegar entre las opciones use las teclas UP o DOWN y para seleccionar una opcion presione ENTER.
¢ Para salir de cualquier opcion, vaya a la opcion SALIR, luego presione ENTER o presione el boton ENTER y
i mantengalo presionado durante 2 segundos para elecutar un comnando ESC (salin). Una vez dentro de las pantallas de
configuradion, si no se presiona ningln botdn en 60 segundos, el panel de control vuelve a la pantalla de inicio o de
ESTADO.
Doble comando (CM.DUPLO) (7)
Cuando el jumper esta cerrado, los comandos del botdn pulsador abrir y cerrar se unifican y la unidad de control
funciona con controles BTA o BTF tanto para abrir como para cerrar. La funcion de condominio (F.Condo) debe estar

desactivada.
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: - Este equipamiento es de uso exclusivo para la automatizacion de portones. ;
- Para el mantenimiento, se recomienda el uso de piezas originales, en el caso que Ias piezas fueran remplazadas por No originales, la
empresa No se responsabiliza por dafios o accidentes causados, eximiéndose de problemas que estos causen.

-De acuerdo con la normativa vigente, de instalaciones eléctricas, se recomienda el uso de un disyuntor o llave térmica bipolar,
trabgjando de forma independiente de Ia red eléctrica y en forma exclusiva para el mecanismo.

- El cable a tierra debe estar permanentemnente conectado a Ia puesta a tierra del edificio, no pasando por ningun dispositivo
eléctrico del hogar.

i - Este aparato no debe ser utiizado por personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas, o por personas
fsin experiencia y conocimiento (incluso nifios), a menos que recibido instrucciones basicas del funcionamiento o se encuentren
bajo Ia supervision de una persona responsable por su seguridad. Se recomienda que los nifios sean vigilados y que no estén
jugando con el sistemna automatico.

-Para la instalacion de automatizadores SEG, se recomienda el uso de cable subterrdneo de 15mm (no incluido en el kit de
automatizacion), en Ias instalaciones al aire libre.

¢ - Para la instalacion de automatizadores SEG, se recomienda para la seguridad del usuario, el uso de sensor anti-aplastamiento :
{fotocélula infrarroja), para prevenir accidentes cuando el portdn esta cerrando. (fotocélula no incluido en el kit de autormatizacion) :
{ PELIGRO: Para una posible operacion de mantenimiento desconecte el equipamiento de Ia alimentacion eléctrica.

- No utilizar el equipamiento sin su carcasa de proteccion.

[ ]

[ ]

- Es obligatorio la colocacion de las etiquetas de seguridade e indicaciones, tornando como referencia la figura a continuacion.

Etiquetal

Instruccién de aplicacién

Etiqueta 2

MANUAL DEL USUARIO

Recomendaciones al usuario

* Mantenga el contrai remoto fuera dei alcance de los ninas.

Pe Tenga cuidado con el portbn en movimiento y mantenga las personas a una distancia segura hasta que el equipamiento finalice
i sU recorrido. :

 Para obtener una mayor seguridad, es obligatorio el uso dei conjunto de FOTOCELULAS, MODELO PWM.

e Examine con frecuencia la instalacion, principalmente en las partes que tienen movimiento, cableado eléctrico y cremalleras, si nota
algun desperfecto, no intente repararia por pequeno que sea, ya que un portdn mal equilibrado con algun detecto de instalacion,
i puede causar lesiones graves. :

i e Parala reparacion y mantenimiento dei automatizadores, el usuario debera comunicarse con un instalador calificado para realizar el
trabgjo, asegurese de que Ias piezas que se utilizan, sean las originales.
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el registro. E control remoto No ser@ programado caso este procedimiento No sea confirmado, permaneciendo el LED encendido. Despliés de'ia piogramadion de 1os controles rematos necesanios;

Sistema de desb qu ueo aguarﬂe 8 segundos o presione I3 tecla TX de la central mientras el LED esté encendido.

En el caso que falte energia, este equipamiento posee un sistemna de desblogueo por llave ; Borrar so'amle"te el titimo control 'Eg's‘h ado ) ) | )

codificada o por llave exclusiva (sequn el modelo) que permite al usuario Utiizardo manualmente, como iustra la fi gura abajo ;Esta opcion solo es disponible con el uso dela mgmor\a externa. Este procedimiento puede ser utiizado cuando es registrado algun control no deseado y no se puede borfar la memoria entera.

Presione v suelte Ia tecla TX de la central. Bl LED ird a parpadear y permanecer encendido. :

Presione y suelte Ia tecla CARRERA de Ia central. El LED i a parpadear y permanecer apagado. En este momento el Uitimo control / tecla registrado en la memoria externa serd borrado v la central
uelve al estado normal de funcionamiento.

Sustituir la central y preservar los controles de la memoria externa

Siemnpre sustituir o instalar la memoria con Ia central desconectada. La central acepta la memoria de controles de las centrales G2, G3, Inversora SS v Inversora TS (63 o Sl posiciones), donde es hecho:
‘el cambio para la central Wave o en el caso de una sustitucidn de central donde los controles deben ser preservados. Desconecte la central e inserte la memoria. Al conectar Ia central los controles:
registrados en la memoria externa ya funcionardn, pero los controles registrados en la memoria interna estardn bloqueados.

‘Copiar los controles de la memoria interna para la memoria externa

#*Cuidado: este procedimiento borra los controles registrados en la memoria externa **

Cuando es instalada una memoria externa la central pasa a usar solamente los controles ya registrados en la memoria externa e ignora los registros en la memoria interna. Para copiar todos los controles:
‘de la memoria intera para Ia externa efectue el procedimiento de borrar la memoria solamente una (1) vez donde: 1- los controles de la memoria externa serén borrados, si existe alguno; 2- la memoma_
interna serd copiada en la externa; 3- la memoria interna serd borrada, H
#*Consejo: antes de efectuar el procedimiento de copia entre memorias, verifique si alguin control registrado en la mermoria intermna ha dejado de funcionar cuando fue instalada la memoria extena, efectue
‘el registro de algun control en la memoria externa y pruebe para tener 13 certeza de que la nueva Memoria esta funcionando*

‘Después de la copia, si es ejecutado un nuevo procedimiento de borrar s memoria y la memoria intemna ya esté borrada, la memoria externa serd borrada.

K

" ave co dfi ca d a “ ave exclusiva Al repetir este procedimiento siempre serd borrado el control / tecla que esté en I Ultima posicion de memoria.
EPmcedimiento para borrar la memoria
Presione y suelte Ia tecla TX de la central. EI LED id a parpadear y permanecer encendido.
Luego, presione nuevamente y mantenga presionada a tecla TX de la central por 8 sequndos hasta que el LED empiece a parpadear @pidamente.

Cuando el LED esté encendido indica que la memoria fue borrada o copiada (lea el procedimiento anterior), presione Ia tecla TX mientras el led esté encendido (no parpadeando) para salir del proced-
imiento o aguarde el LED apagar.
Para garantizar que los controles de las memorias intema y externa estan borrados, repita el procedimiento.
Programacion del Tiempo de Apertura / Cierre
#*mportante: este procedimiento debe ser ejecutado para que Ia central aprenda el tamafio del porton v ejecute las r@mpas de deceleracion de manera correcta**
: #*Cuidado: Para evitar problemas durante el procedimiento, desconecte todos los cables de las botoneras y retire los jumnpers de reversion (REV) v funcion condorminio (FCD).**
: :Accione una teda programada del control remoto para realizar el cierre completo del porton (hasta el fin de carrera de cierre). Presione y suelte Ia tecla CARRERA de la central, el led deberd parpadear
: permanecer encendido.
: :Accione el control remoto para realizar una apertura completa del porton (hasta el fin de la carrera de apertura) y un cierre completo (hasta el fin de carrera cerrado), al encontrar el fin de carrera el LED:
parpadeard 3 veces demostrando el fin de la programacion de carrera.

*Consejo: Durante el aprendizaje el led pernanece encendido o apagado y durante el funcionamiento normal, el led parpadea lento en el medio del recorrido y parpadea Mas r@pido cuando esta dentro:
Retire el tapon. Ponga Ia llave en el cilindro y Cire la palanca para el ‘de la rampa de deceleracion*
girela en el sentido horario. lado de fuera. H

Funcién condominio (Lazo)
‘Cerrar el jumper “FCD" (funcion condominio) para activar a funcion lazo. H
{En I3 funcion condominio I3 placa necesita de un mando de botonera entre GND 'y BTA para empezar a apertura total del porton y de un mando entre GND 'y BTF para ejecutar el dierre. Siendo que ek
ando entre GND y BTF debe proceder de la siguiente manera:
: -Estado de Iazo 1 Cerrar CND con BTF = mantiene el portdn abierto e ignora mandos de control remoto y de cierre autornéatico (pausa).

. ° . . . . . . . : -Estado de lazo 2: Abrir GND con BTF = ird a aguardar 1 sequndo y empezar el cierre.
2- Cire la palanca del desbloqueo S0° para el lado exterior del equipamiento, listo el equiparmiento ya puede ser utlizado manualmente.. Estado de laz0 3: S durante la movimentacion de cierre es cerrado GND con BTF = ird a reverti el motor para el sentido de apertura. Una vez abierto, si permanece el GND cerrado con BTF, Ia logica del
fundionamiento vuelve al estado de lazo 1
‘Sidurante la apertura y dentro del estado de lazo 3y el mando CND y BTF es liberado, la central ird a terminar la apertura y cambiar para el estado de lazo 2.
* Consejo: puede ser usada la central de lazo inductivo o una fotocélula para accionar los mandos entre GND y BTF por eemnplo.*

Introduzca Ia llave del desbloqueo en el orificio de la cerradura que esta en Ia parte inferior del equipamiento, gire Ia llave en el sentido
¢ horario para abrir la cerradura. :

Tiempo de pausa (tiempo del automatico)

:Tienpo que el portdn estard abierto antes de cerrar sutomaticamente. Con el potenciémetro girado todo en el sentido horario el tiernpo de pausa maximo es de 120 segundos. Girado todo en el sentido:
‘antihorario, el iempo de pausa es desconectado.

Caso el tienpo de pausa llegue al fin v Ia fotocélula o el lazo (FCD) esté activo, la central no ejecutard el cierre, ird a esperar liberar la fotocélula o lazo, aguardar 1 segundo y solamente entonces ejecutars
el dierre automnatico.

Herramientas para instalacién y mantenimiento del equipamiento: LIave Fija, Nivel, Maquina de Soldadura, Arco de Sierra, Cinta

métrica, Destornillador, Destornillador Phillips, Alicate Universal, Alicate de Corte, Lijadora y Escuadra.
Jumper Reverso
Con Ia funcion reverso habilitada (con el jumper), Ia central ignora mandos durante la apertura. Durante el cierre basta un mando para parar y revertir el motor para el sentido de apertura nuevamente.

Con Ia funcion reverso deshabiitada (sin jumper) la central acepta mando durante la apertura del porton y para la movimentacion del motor, donde un nuevo Mando i3 a ejecutar el derre.
-5°C 55°C |

Comprobar el rango: Tempera tura de trabajo \I* ‘Durante el cierre un Mando i a parar el motor y sefd necesario un nuevo mando para el portdn abrir nuevamente.

Fotocélula

\/erifique sila estructura del DOI'tOﬂ estd debidamente solida Y EID(ODiEIClEI para la instalacion del equipamiento y también si durante su Sl Ia fotocelula estd interrumpida mientras el porton esté abierto, impedird cualquier mando de cierre del portdn y este permanecerd abierto hasta que Ia fotocélula no detecte ninguin obstaculo.
‘Durante el dierre, la deteccion de obstaculo, por medio de Ia fotocéluls, ird a parar el motor e ird a revertir el sentido para la apertura autonéticamente, independiente del estado del jumper REV.

: recorrido el portdn no
: Relé Auxiliar

pre esenta ﬂiﬂgUH tiDO de friccion. Sin el jumper RAX la salida RAX (que es un contacto NA) podra actuar una traba magnética, donde: al salir del estado de cerrado Ia traba es accionada para liberar el portdn en el sentido de apertura y es
suelta después de 4 sequndos y durante el sentido de cierre del porton Ia traba es accionada cuando el portén se aproxima del batiente de cierre y suelta después que desconectar el motor.

Pruebe la apertura y el cierre de su portdn. Forzando la apertura o el cierre en uno de los laterales del portdn, el mismo no podra torc- Con el jumper RAX el relé auxiliar actua y permanece cerrado mientras el porton este abierto. Cuando el portén vuelve para el estado de cerado el relé es liberado. Puede ser usado como serméforo o

) . . . ) . . luz de garge y temporiza en 60 segundos después del cierre.
erse. Si se tuerce excesivamente, efectuar reparaciones antes de continuar la instalacion. Tanto para abrir como para cerrar, el esfuerzo

] _ o ‘Entrada BOT
exigido debe ser igual para ambos los movimnientos. Sin el jumper FCD (funcion condorminio deshabiitada) Ia entrada BOT funciona como un control remoto y ejecuta todas las funciones de movimentacion y parada del motor.
i Uso obligatorio de la FOTOCELULA en la instalacion del automnatizador. H Funcion de Inter-trabado (esclusa)

Con el jumper FCD insertado (funcién condominio habilitada), la entrada BOT actua como una traba del sisterna, donde: si el portdn esté cerrado y es actuado el BOT (cerrado BOT con GND) Ia central
ignora cualquier mando de apertura.

Esa fundon puede ser usada en conjunto con el jumper RAX cerrado donde son instalados dos portones con la central Wave. Mientras el porton A esté abierto, no es permitida la apertura del porton B
1y también no es permitida la apertura del portdn A mientras el portén B esté abierto.

iLa salida del rele RAX de Ia central A es conectada al BOT dela central By la salida del relé RAX de la central B es conectada en el BOT de la central A,

i Siel portdbn posee una puerta de escape en el centro de la hoja, como ilustra Ia figura, No se recomienda la automatizacion.

il
T

Portén con puerta central

‘uncién inversa en el cierre con interrupcién en la apertura

on el puente REV insertado, la entrada BOT con GND funciona de la siguiente manera:

‘Cierre: Durante el cierre con apenas un pulso la central para y vuelve abriendo.

‘Apertura: Durante la apertura con un pulso a la central para, y dando otro pulso la central retoma cerrando.

Existen médulos adicionales que atribuyen funciones extras como: Luz de gargje o cortesia, traba magnética, temporizador, funcion alarma...

It
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mmPLACA:WAVE .

Aplicacién’ motores monofésico hasta 1/2 H

® bl L

AR R

1-Crabador - Conector para grabacion del microcontrolador (uso de Ia fabrica).

2-REV. - Jumper de reversion.

3-OPCION 8F- Modulo opcional 8 funciones (Traba, Luz de garaje, Seméforo y alarma).

4-PT / AZ / BR - Cables del motor (es necesario invertir PT por BR caso la instalacion necesite).

S-CAP - Capacitor del motor.

6-BOT - Mando de botonera externa.

7-BTA - Mando de botonera solamente para apertura.

8-BTF - Mando de botonera solamente para cierre y funcion lazo.

S-ANT - Cable rigido de antena (172mm).

10-FOTO - Entrada de emergencia, conector de la fotocélula.

N-FUERZA - Ajuste de la fuerza del motor (sentido horario aumenta Ia fuerza)

12 -FRENO - Ajuste del freno del motor cuando ocurre la parada del motor (sentido horario aumenta la fuerza del freno, totalmente en el minimo desconecta la funcion).
13-RAMPA - Trimpot en el sentido horario el porton reduce Ia velocidad antes de encontrar el fin de carrera

14-PAUSA- Cierre automatico: Ajuste el tiempo deseado en el trimpot PAUSA, si no deseas el cierre automatico deje el timpot PAUSA en el minimo (sentido antinorario).
15-FCA / FCF- Fin de carrera de apertura y fin de carrera de cierre.

16-Jumper BV/DZ - Con el jumper abierto, Ia central hace una rampa menor durante la apertura y una rampa mayor durante el cierre (Maquinas BV). Con el jumper cerrado, Ia rampa menor
serd ejecutada tanto en la apertura cuanto en el cierre (Maquinas DZ). Para la ejecucion de la rampa el potencidmetro de rampa debe estar posicionado para la mejor configuracion, asi como
el procedimiento de Ia programacion del tiempo de apertura / cierre (recorrido) debe ser hecho.

17-Selector de Tension - 127v AC / 220v AC.

18-TX - Tecla para los procedimientos de grabar y borrar control remoto.

19-CARRERA - Tecla para los procedimientos de aprendizaje del tiempo de apertura y cierre.

20-RAX - jumper de seleccion del funcionamiento del relé auxiliar.

21-US - socket de la memoria externa,

22-12V - salida de 12Vdc - no sobrepasar el limite maximo de 40mA.

23 - Contactos del [Relé auxiliar (NA).

24 - Fusible de Proteccion

25 - LED de Programacion

26 - Entrada de alimentacion 127/220VAC

Caracteristicas

- Microcontrolador ARM®:; microcontrolador 32 bits de Ultima generacion con procesamiento en 48Mhz;
- Memoria Interna: Con capacidad de hasta 250 teclas / controles programados en el microcontrolador;
- Memoria Externa: Facilita la sustitucion de la central sin la necesidad de reprogramar todos os controles y permite hasta ST teclas / controles programados en la memoria 24(L)CI6;
- Receptor Heterodino: No pierde la calibracion de frecuencia;

- Principales ajustes por medio de trimpots: gjuste rapido vy facil;

- Ajuste de rampa de llegada: Deceleracion electronica;

- Freno electronico: con opcién de deshabilitar el freno;

- Embrague Electronico: Ajuste de la fuerza del motor durante el funcionamiento;

- Ajuste de cierre automatico por trimpot;

- Varistor y Fusible de Proteccion: actua en caso de descarga atmosférica y sobrecarga;

- 2 teclas de programacion: Programacion independiente de transmisores y carrera;

- Transformador: Facil mantenimiento;

- Entrada para Fotocélula con Conector Polarizado: Evita conexiones invertidas;

- Protecciones en las Entradas de Fin de carrera y Botonera: menor riesgo de dafios al circuito;

- Leds de Fin de Carrera: Sefializa el estado de los finales de carrera;

- 2 (dos) Conectores para Fin de Carrera: entrada de Sy 3 clavijas;

- Salida para Placa 8F: Agriega las funciones de luz de gargje, traba magnética, semaforo y alarma;

- Relé auxiiar: puede accionar la traba magnética directamente de la central sin el uso de modulo;

- Funcion condominio: en conjunto con la central de lazo pone a disposicion un sistema mas seguro de cierre y control de flujo;
- 3 entradas de botoneras independientes: funcion de apertura y cierre separadas;

- Borne de acople rapido: Facilita el mantenimiento;

Programacion del transmisor (control remoto)

Elmismo procedimiento es usado para registrar en la memoria interma y extemna;

Presione y suelte la tecla TX de la central. EI LED i@ a parpadear y permanecer encendido.

Presione y suelte a fecla.del control remata deseado. B LED. 1A 2 papadear. por.algunos sequndos Mient@s el LED esté papadeando. presione nuevamente.a fedla. TX de la.central pam canfimay.
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[IPLACA:FIT

Aplicacién: motores monofasicos hasta 1/4

PT/AZ/BR - Cable del motor ( es necessario invertir PT por BR caso la instalacién exija).

FRENO

SWIN - Conector para grabacién del microcontralador ( uso de fébrica)

LED FCA / LED FCF - Led's indicando la actuacién de los finales de carrera.

220/127V - Selector de tensién de la central de comando

() FCA FCF - Fin de carrera de aperturayy fin de carrera de cierre.
FOTO - Entrada de emergencia, por ejemplo sistema de barrera (- sefial +).

OPCIONAL 8F - Médulo opcional 8 funciones ( Traba,Luz de garaje, Semdforo...).

Descripcién general de la Central Combat

1- SWIM - Conector para grabacion del microcontrolador (uso de la fabrica).

2 - OPCION 8F - Maodulo opcional 8 funciones (Traba, Luz de gargje, Seméaforo...).

3-PT /AZ/BR -Cables del motor (es necesario invertir PT por BR caso la instalacion 1o exija).
4 - BOT. - Comando de botonera externa.

5 - FOTO - Entrada de emergencia, por ejemplo sisterna de barrera (-, sefial, +).

6 - FCA / FCF - fin de carrera de apertura v fin de carrera de cierre.

7-LED FCA / LED FCF - led's indicando la actuacion de los finales de carrera.

8- 220V /127V -selector de tension de la central de mando.

Caracteristicas

- Aplicacion: motores monofasicos de 1/4HP hasta 1/3HP;

- Varistor y fusible de proteccion: actuan en caso de descarga atmosférica y sobrecarga;

- Programacion independiente de transmisor y carrera;

- Transformador de 80mMA;

- Entrada para fotocélula con conector polarizado: evita conexiones invertidas;

- Protecciones en las entradas de fin de carrera y botonera: menor riesgo de sobrecalentamiento del microcontrolador;
- Salida para tarjeta 8F: agriega las funciones de luz de garaje, traba magnética y semaforo;

- Freno electronico: con opcion para habilitar e inhabilitar la funcion.

Ajustar la Freno

Apague la central de Ia red eléctrica y espere algunos segundos. Encenda la central en Ia red eléctrica otra vez, mientras mantiene
pulsado simultaneamente las dos teclas (TX y RECORRIDO). Libere Ias teclas cuando el led permanecer encendido. La tecla TX (-)
disminui el nivel. La tecla RECORRIDO (+) aumenta el nivel, segun Ia tabla abgjo:

— —)
soos) FRENO e i

ore | 10% | 20% [ 30% [ 40% [ 50% | 60% | 70% [ 80% [ 90% [100% | rpeng

de fabrica
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eléctrica. Verifique el LED durante Ia inicializacion. El nUmero de parpadeos es igual al nivel de freno.

Fotocélula
Para chequear el sentido del cierre, active la fotocélula, donde solamente durante el cierre el porton revertira el sentido. Para invertir el
sentido, invierta el conector del fin de recorrido y cambie las posiciones entre los hilos negro y blanco del motor.

Programacion del transmisor (control remoto)

Presione y suelte el boton TX de la central. EI LED parpadeard y permanecerd encendido.

Presione y suelte el boton del control remoto deseado. El LED parpadeara por algunos segundos.

Mientras el LED esté parpadeando, presione nuevamente el boton TX de la central para confirmar el registro. El control remoto serd
descartado caso este procedimiento no sea confirmado, permaneciendo el LED encendido.

Después de la programacion de los controles remotos necesarios, aguarde 8 segundos o presione el boton TX de la central mientras
el LED esté encendido

Para borrar toda la memoria

Presione y suelte el boton TX de Ia central. EI LED parpadeard y permanecerd encendido.

Mantenga presionado el boton TX de la central hasta que el LED empiece a parpadear rapidamente.

Cuando el LED esté encendido indica que la memoria estd vacia, presione el boton TX o aguarde el LED apagar.

Programacién del Tiempo de Apertura / Cierre (CARRERA)

Con la rampa habilitada, es obligatorio hacer la programacion de la carrera del porton.

Presione el boton CURSO/CARRERA, el LED deberd encender durante todo el proceso de aprendizaje:

Accione el botdon programado del TX para realizar el cierre completo del portdn (hasta el fin de carrera de cierre).

Accione nuevamente el TX para realizar la apertura completa del porton (hasta el fin de la carrera de apertura).

Al presionar nuevamente el TX, el portén debe realizar el cierre completo (al encontrar el fin de carrera el LED parpadeara 3 veces
demostrando el fin de la programacion y permanecera apagado).

No conecte al cable del motor accesorios como: cerradura, luces de sefializacién, luces de garaje o
fotocélulas, esto provocara la quema del producto. Para estos casos es necesario la utilizacién de médulo
opcional 8F.

*No incluido en el kit.

]l CENTRAL: CLASSIC

plicacion: motores monofasicos hasta 1/4 a1/2 HP

PT/AZ | BR - Cable del motor ( es necessario invertir PT por BR caso la instalacion exija).

SWIN - Conector para grabacién del microcontralador ( uso de fdbrica)

LED FCA / LED FCF - Led’s indicando la actuacién de los finales de carrera.

220/127V - Selector de tension de la central de comando .
.l""' E
T—' FCA/ FCF - Fin de carrera de apertura y fin de carrera de cierre.

FOTO - Entrada de emergencia, por ejemplo sistema de barrera (- seiial +)

OPCIONAL 8F - Médulo opcional 8 funciones ( Traba,Luz de garaje, Seméforo...)
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{Descripcion general de ia Central Combat

1- SWIM - Conector para grabacion del microcontrolador (uso de |a fabrica).

2 - OPCION 8F - Madulo opcional 8 funciones (Traba, Luz de garaje, Seraforo...).

3 -PT/AZ /BR -Cables del motor (es necesario invertir PT por BR caso Ia instalacion lo exija).
4 - BOT. - Comando de botonera externa.

5 - FOTO - Entrada de emergencia, por ejemplo sisterna de barrera (-, sefial, +)

E - FCA / FCF - fin de carrera de apertura v fin de carrera de cierre.

7 - LED FCA / LED FCF - led's indicando la actuacion de los finales de carrera.

- 220V /127V -selector de tension de Ia central de mando.

%Caracteristicas

i- Aplicacion: motores monofasicos de 1/4HP hasta 1/3HP;

i~ Varistor v fusible de proteccion: actuan en caso de descarga atmosférica y sobrecarga;

- Programacion independiente de transmisor y carrera;

- Transformador de 80mMA;

- Entrada para fotocélula con conector polarizado: evita conexiones invertidas;

- Protecciones en las entradas de fin de carrera y botonera: menor riesgo de sobrecalentamiento del microcontrolador;
- Salida para tarjeta 8F: agriega las funciones de luz de gargje, traba magnética y semaforo;

- Freno electronico: con opcion para habilitar e inhabilitar Ia funcion.

Ajustar la Fuerza

Apague Ia estacion de energia y espere unos segundos. Vuelva a conectar el interruptor a Ia red eléctrica mientras mantiene presionados simultdneamente
los dos botones (TXy COURSE). Suelte los botones cuando el led permanezca encendido. Elboton TX (-) disminuye el nivel. El boton CURSO (+) aurnenta
el nivel como se muestra a continuacion

FUERZA ... 0

30% | 40% [ 50% | 60% | 70% | 80% | S0% |100%

Freno Freno Freno Freno Freno Freno Freno Freno
Electronico|Electronico|Electronico [ Electronico | Electronico| Electronico [Electronico [Electronico| FRENO
Encendido |Encendido |Encendido |Encendido |Encendido |Encendido |Encendido |Encendido
Pacizo de fébrica

FUERZA

Para verificar la condicion de la funcion, retire la alimentacion de la central, espere algunos segundos y conecte nuevamente en la red eléctrica. Verifique el LED
durante la inicializacion. El nUmero de parpadeos es igual al nivel de freno.

Fotocélula
Para chequear el sentido del cierre, active Ia fotocélula, donde solamente durante el cierre el porton revertira el sentido. Para invertir el sentido, invierta el
conector del fin de recorrido y cambie las posiciones entre los hilos negro y blanco del motor.

Programacién del transmisor (control remoto)

:Presione y suelte el boton TX de la central. EI LED parpadeard y permanecera encendido.

%Preswone y suelte el boton del control remoto deseado. EI LED parpadeara por algunos segundos.

ﬁ!\/l'\entras el LED esté parpadeando, presione nuevamente el boton TX de la central para confirmar el registro. El control remoto serd descartado caso este
Eprocedim\emto no sea confirmado, permaneciendo el LED encendido.

%Después de la programacion de los controles remotos necesarios, aguarde 8 segundos o presione el boton TX de la central mientras el LED esté encendido

Para borrar toda la memoria

Presione y suelte el boton TX de la central. EI LED parpadeard y permanecera encendido.

Mantenga presionado el botdn TX de Ia central hasta que el LED empiece a parpadear rapidamente.

Cuando el LED esté encendido indica que la memoria esta vacia, presione el boton TX o aguarde el LED apagar.

Programacién del Tiempo de Apertura / Cierre (CARRERA)

Con la rampa habilitada, es obligatorio hacer la programacion de la carrera del porton.

Presione el boton CURSO/CARRERA, el LED deberd encender durante todo el proceso de aprendizaje:

Accione el botdn programado del TX para realizar el cierre completo del portén (hasta el fin de carrera de cierre).

Accione nuevamente el TX para realizar la apertura completa del portdn (hasta el fin de la carrera de apertura).

Al presionar nuevamente el TX, el porton debe realizar el cierre completo (al encontrar el fin de carrera el LED parpadeara 3 veces demostrando el fin de la
programacion y permanecera apagado).

Ajuste de pausa (fechamento automatico): com o portdo parado, pressione e solte o botdo CURSO. Em seguida, mantenha pressionado o botao TX. O
led piscara indicando a contagemn em segundos para o tempo de pausa. Para apagar o tempo de pausa pressione e solte o botdo CURSO com o portdo
parado e, em seguida, pressione e solte o botdo TX.
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