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B PLACA:; CENTRAL G3 V2

Aplicacao: motores monofasicos de /4 al/2 HP
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Caracteristicas

- Memoria externa: facilita la sustitucion de Ia central sin I3 necesidad de programar todos los controles;
- Receptor heterddino: no pierde la calibracion de frecuencia;

- Rampa de llegada / deceleracion electronica;

- Varistor y fusible de proteccion: actua en caso de descarga atmosférica y sobrecarga;

- Microcontrolador en encapsulacion DIP: facilita el mantenimiento;

- Programacion independiente de transmisor y carrera;

- Transformador de 120mA: facil mantenimiento;

- Entrada para fotocélula con conector polarizado: evita conexiones invertidas;

- Protecciones en las entradas de fin de carrera y botonera: menor riesgo de sobrecalentamiento del microcontrolador;
- Freno del motor en las paradas: evita pasar el fin de carrera;

- Salida para tarjeta 8F: agrega las funciones de luz de gargje, traba magnética y semaforo;

- Embrague electronico: gjuste de Ia fuerza del motor durante el funcionamiento;

Programacdo do transmissor (controle remoto)

- Presione y suelte el boton TX de Ia central. EI LED parpadeara y permanecerd encendido.

- Presione y suelte el boton del control remoto deseado. El LED parpadeara por algunos segundos.

- Mientras el LED esté parpadeando, presione nuevamente el boton TX de Ia central para confirmar el registro. El control remoto serd descartado caso este proced-
imiento no sea confirmado, permaneciendo el LED encendido

- Después de la programacion de los controles remotos necesarios, aguarde 8 segundos o presione el botdn TX de la central mientras el LED esté encendido.

Para apagar toda a memoria

- Pressione e solte 0 botao TX da central. O LED ird piscar e permanecer aceso.

- Mantenha pressionado o botgo TX da central por 8 segundos ou até que o LED comece a piscar rapidamente.
- Quando o LED ficar aceso indica que a memadria esta vazia, pressione o botdo TX ou aguarde o LED apagar.

Descripcion general de la Central G3

14 - SWIM - Conector para grabacion del microcontrolador (uso de la fabrica).

15 - REV. - Jumnper puesto, la funciéon de botonera o comando de TX, revierte con solo un toque en el sentido de cierre.
12 - OPCION 8F - Madulo opcional 8 funciones (Traba, Luz de garaje, Semaforo..).

1 16-PT/AZ/BR - Cables del motor (es necesario invertir PT por BR caso la instalacion necesite).
i 17 - CAP - Capacitor del motor.
18 - BOT. - Comnando de botonera externa.

19 - ANT - Cable rigido de antena (172mm).

8 - FOTO - Entrada de emergencia, por ejemplo sistena de barrera (-, sefial, +).

13 - FUERZA - Ajuste de Ia fuerza del motor (sentido horario aumenta la fuerza).

3 - RAMPA - Trimpot en el sentido horario el portdn reduce la velocidad antes de encontrar el fin de carrera.

20 -PAUSA - Cierre automatico: Ajuste el tiempo deseado en el timpot PAUSA, si no desear el cierre automatico deje el timpot PAUSA en el minimo.

11 - FCA / FCF - Fin de carrera de apertura v fin de carrera de cierre

3 - RAMPA - Trimpot no sentido horario o portéo reduz a velocidade antes de encontrar o fim de curso.

20 -PAUSA - Fechamento autormatico: Ajuste o tempo desejado no trimpot PAUSA, se ndo desejar o fechamento automatico deixe o timpot PAUSA no minimo.
11 - FCA / FCF - fim de curso de abertura e fim de curso de fechamento.

21- Jumper BV / DZ - Con el puente abierto, la central hace una rampa menor durante Ia apertura y una rempa mayor durante el cierre (Maquinas BV). Con el puente

cerrado, la rampa menor se ejecutard tanto en Ia apertura y en el cierre (Maquinas DZ). Para la ejecucion de la rampa el potenciometro de rampa debe estar posicio- :

nado para la mejor configuracion, asi como el procedimiento de aprender recorrido debe ser hecho.
22 - Selector de Voltgie - 127v AC / 220v AC

FIREIO - Alllegar en el fin de carrera o al interrumnpir el funcionamiento en el medio del recorrido la central ejecuta un freno estandar.
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1-Crabador - Conector para grabacion del microcontrolador (uso de Ia fabrica).

2-REV. - Jumper de reversion.

3-OPCION 8F- Mbdulo opcional 8 funciones (Traba, Luz de garaje, Seméforo y alarma).

4-PT / AZ / BR - Cables del motor (es necesario invertir PT por BR en el caso que la instalacion necesite).

5-CAP - Capacitor del motor.

6-BOT - Mando de botonera externa.

7-BTA - Mando de botonera solamente para apertura.

8-BTF - Mando de botonera solamente para cierre y funcion lazo.

S-ANT - Cable rigido de antena (172mm).

10-FOTO - Entrada de emergencia, conector de la fotocélula.

T-FUERZA - Ajuste de Ia fuerza del motor (sentido horario aumenta la fuerza)

12 -FRENO - Ajuste del freno del motor cuando ocurre la parada del motor (sentido horario aumenta la fuerza del freno, totalmente en el minimo desconecta la funcion).
13-RAMPA - Trimpot en el sentido horario el portdn reduce Ia velocidad antes de encontrar el fin de carrera

14-PAUSA- Cierre automatico: Ajuste el tiempo deseado en el timpot PAUSA, si no deseas el cierre automatico deje el timpot PAUSA en el minimo (sentido antinorario).
15-FCA / FCF- Fin de carrera de apertura y fin de carrera de cierre.

16-Jumper BV/DZ - Con el jumper abierto, la central hace una rampa menor durante Ia apertura y una rampa mayor durante el cierre (Méaquinas BV). Con el jumper cerrado, la rampa menor
serd ejecutada tanto en la apertura como en el cierre (Maquinas DZ). Para la ejecucion de la rampa el potenciometro de rampa debe estar posicionado para la mejor configuracion, asi como
el procedimiento de Ia programacion del tiempo de apertura / cierre (recorrido) debe ser hecho.

17-Selector de Tension - 127v AC / 220v AC.

18-TX - Tecla para los procedimientos de grabar y borrar control remoto.

19-CARRERA - Tecla para los procedimientos de aprendizaje del tiempo de apertura y cierre.

20-RAX - jumper de seleccion del funcionamiento del relé auxiliar.

21-US - socket de la memoria externa.

22-12V - salida de 12Vdc - no sobrepasar el limite maximo de 40mA.

23 - Contactos del [Relé auxiliar (NA).

24 - Fusible de Proteccion

25 - LED de Programacion

26 - Entrada de alimentacion 127/220VAC

Caracteristicas

- Microcontrolador ARM®: microcontrolador 32 bits de Ultima generacion con procesamiento en 48Mhz;
- Memoria Interna: Con capacidad de hasta 250 controles programados en el microcontrolador;

- Memoria Externa: Facilita la sustitucion de la central sin Ia necesidad de reprogramar todos os controles y permite hasta ST teclas / controles programados en la memoria 24(L)CI6;
- Receptor Heterodino: No pierde a calibracion de frecuencia;

- Principales ajustes por medio de trimpots: gjuste rapido y facil;

- Ajuste de rampa de llegada: Deceleracion electronica;

- Freno electronico: con opcién de deshabilitar el freno;

- Embrague Electronico: Ajuste de la fuerza del motor durante el funcionamiento;

- Ajuste de cierre automatico por trimpot;

- Varistor y Fusible de Proteccion: actua en caso de descarga atmosférica y sobrecarga;

- 2 tedlas de programacion: Programacion independiente de transmisores v carrera;

- Transformador: Facil mantenimiento;

- Entrada para Fotocélula con Conector Polarizado: Evita conexiones invertidas;

- Protecciones en las Entradas de Fin de carrera y Botonera: menor riesgo de dafios al circuito;

- Leds de Fin de Carrera: Sefializa el estado de los finales de carrera;

- 2 (dos) Conectores para Fin de Carrera: entrada de Sy 3 clavijas;

- Salida para Placa 8F: Agrega las funciones de luz de garaje, traba magnética, semaforo y alarma;

- Relé auxiliar: puede accionar la traba magnética directamente de la central sin el uso de modulo;

- Funcion condominio: en conjunto con la central de lazo pone a disposicion un sistema mas seguro de cierre y control de flujo;
- 3 entradas de botoneras independientes: funcion de apertura y cierre separadas;

- Borne de acople rapido: Facilta el mantenimiento;

Programacién del transmisor (control remoto)

El mismo procedimiento es usado para registrar en la memoria intema y extemna;

Presione y suelte la tecla TX de la central. EI LED i@ a parpadear y permanecer encendido.

Presione y suelte la tecla del control remoto deseado. EI LED id a parpadear por algunos segundos. Mientras el LED esté parpadeando, presione nuevamente la tecla TX dela central para confirmar el
registro. El control remoto no serd programado cuando este procedimiento no sea confimado, permaneciendo el LED encendido. Después de la programacion de los controles remotos necesarios,
aguarde 8 segundos o presione I tecla TX de la central mientras el LED esté encendido.

Borrar solamente el Gltimo control registrado

Esta opcion solo es disponible con el uso de la memoria externa. Este procedimiento puede ser utiizado cuando es registrado algiin control no deseado y no se puede borrar la memoria entera.
Presione y suelte la tecla TX de la central. EI LED i@ a parpadear y permanecer encendido.

Presione y suette Ia tecla CARRERA dela central. E LED iré a parpadear y permanecer apagado. En este momento el Gltimo control / tecla registrado en la memoria externa serd borrado y la central
vuelve al estado normal de funcionamiento.

Al repetir este procedimiento siempre serd borrado el control / tedla que esté enla ltima posicon de memoria.
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Sustituir la central y preservar los controles de la memoria externa

Siernpre sustituir o instalar la memoria con la central desconectada. La central acepta la memoria de controles de las centrales G2, G3, Inversora Sy Inversor TSi (63 o STl posiciones), donde es
hecho el cambio para la central Wave o en el caso de una sustitucion de central donde los controles deben ser preservados. Desconecte la central e inserte la memoria. Al conectar Ia central los
controles registrados en la memoria externa ya funcionardn, pero los controles registrados enla memoria interna estaran bloqueados.

Copiar los dela iainterna para la ia externa

: **Cuidado: este procedimiento borra los controles registrados en la memoria externa **

Cuando es instalada una memoria externa la central pasa a usar solamente los controles ya registrados en la memoria extena e ignor los registros en la memoria intema. Para copiar todos los
controles de la memoria interna para la externa efectue el procedimiento de borrar la memoria solamente una (1) vez, donde: 1- Ios controles de la memoria extema serdn borados, si existe alguno;
2-la memoria intema serd copiada en Ia externa; 3- la memoria intema serd borrada

*Consejo: antes de efectuar el procedimiento de copia entre memorias, verifique si algin control registrado en la memoria interna ha dejado de funcionar cuando fue instalada la memoria externa,
efectUe el registro de algiin control en la memoria extermna y pruebe para tener la certeza de que la nueva memoria esta funcionando*

Después de la copig, si es ejecutado un nuevo procedimiento de borrar la memoria y la memoria intemna ya esté borrada, la memoria externa serd borrada.

Procedimiento para borrar la memoria

Presione y suettea tecla TX de la central. £ LED ir8 a parpadear y permanecer encendido,

Luego, presione nuevamente y mantenga presionada la tecla TX de la central por 8 segundos hasta que el LED empiece a parpadear r@pidamente.

Cuando el LED esté encendido indica que la memoria fue borrada o copiada (lea el procedimiento anterior), presione la tecla TX mientras el led esté encendido (no parpadeando) para salir del
procedimiento o aguarde el LED apagar.

Para garantizar que los controles de las memorias intema y externa estan borrados, repita el procedimiento.

Programacién del Tiempo de Apertura / Cierre
*+Kmportante: este procedimiento debe ser ejecutado para que Ia central aprenda el tamafio del porton y ejecute las rempas de deceleracion de manera correcta**
**Cuidado: Para evitar problemas durante el procedimiento, desconecte todos los cables de las botoneras y retire los jumpers de reversion (REV) y funcion condominio (FCD)**

Accione una tecla programada del control remoto para realizar el cierre completo del portdn (hasta el fin de carrera de cierre). Presione v suette la tecla CARRERA de la central, el led deberd parpadear H

'y permanecer encendido.

Accione el control remoto para realizar una apertura completa del portdn (hasta el fin de Ia carrera de apertura) y un dierre completo (hasta el fin de carrera cerrado), al encontrer el fin de carrera el LED
parpadeara 3 veces demostrando el fin de la programacion de carrera.

*Consejo: Durante el aprendizaje el led peranece encendido o apagado y durante el funcionamiento normal, el led parpadea lento en el medio del recorido y parpadea mas r@pido cuando esta
dentro de la rampa de deceleracion*

Funcién condominio (Lazo)

Cerrar el jumper "FCD" (funcion condominio) para activar Ia funcion lazo,

Enla funcion condorminio la placa necesita de un mando de botonera entre GND y BTA para empezar la apertura total del porton y de un mando entre GND 'y BTF para ejecutar el cierre. Siendo que
elmando entre GND y BTF debe proceder de Ia siguiente manera:

-Estado de lazo 1: Cerrar GND con BTF = mantiene el porton abierto e ignora mandos de control remoto v de dierre automatico (pausa).

-Estado de lazo 2: Abrir GND con BTF = i@ a aguardar | sequndo y empezar el cierre.

Estado delazo 3: Si durante la movimentacion de dierre es cerado GND con BTF = ird a revertir el motor para el sentido de apertura. Una vez abierto, si permanece el GND cerrado con BTF, la logica
de funcionamiento vuelve al estado de lazo 1.

i Siduantela apertura y dentro del estado de lazo 3'y el mando GND y BTF es liberado, Ia central ifd a terminar |a apertura y cambiar para el estado de lazo 2.

* Consejo: puede ser usada la central de lazo inductivo o una fotocélula para accionar los mandos entre GND 'y BTF por ejenplo*

Tiempo de pausa (tiempo del automatico)

Tiempo que el porton estara abierto antes de cerrar autornéticamente. Con el potencidmetro girdo todo en el sentido horario el tiempo de pausa méximo es de 120 segundos. Girado todo en el
sentido antinorario, el tiempo de pausa es desconectado.

Quando el tiernpo de pausa llegue al finy la fotocélula o el lazo (FCD) esté activo, Ia central No ejecutard el cierre, ird a esperar iberar Ia fotocélula o lazo, aguardar 1 sequndo y solamente entonces
ejecutara el derre automatico.

Jumper Reverso

Con la funcion reverso esta habiitada (con el jumpe), la central ignora mandos durante la apertura. Durante el cierre basta un mando para parar y reverti el motor para el sentido de apertura nueva-
mente.

Cona funcion reverso deshabiitada (sin jumper) Ia central acepta mando durante Ia apertura del porton y para la movimentacion del motor, donde un Nuevo Mando i a ejecutar el dierre.

Durante el diefre un mando ifd a parar el motor y serd necesario un nuevo mando para el portdn abrir nuevamente.

Fotocélula
Sila fotocélula estd interrumpida mientras el porton esté abierto, impediré cualquier mando de cierre del portdn y este permanecerd abierto hasta que Ia fotocélula no detecte ningin obstaculo,
Durante el cierre, Ia deteccion de obstéculo, por medio de Ia fotocélula, it a parar el motor e ird a revertir el sentido para Ia apertura autométicamente, independiente del estado del jurnper REV.

Relé Auxiliar

Sin el jumper RAX Ia salida RAX (que es un contacto NA) podra actuar una traba magnética, donde: al salir del estado de cerrado la traba es accionada para liberar el porton en el sentido de apertura
v se suelta después de 4 segundos, durante el sentido de cierre del porton, 1a traba es accionada cuando el portdn se aproxima al cierfe e suelta después que desconectar el motor.

Conel jumper RAX el relé auxiliar actua y permanece cerrado mientras el porton esté abierto, Cuando el porton vuelve para el estado de cerrado el relé es iberado. Puede ser usado como semaforo
0luz de gargje, pero no temporiza después de cenado.

Entrada BOT
Sin el jumper FCO (funcion condominio deshabilitada) la entrada BOT funciona como un control remoto y ejecuta todas las funciones de movimentacion y parada del motor.

Funcién de Inter-trabado (esclusa)

Con el jumper FCD insertado (funcion condominio habiitada), la entrada BOT actiia como una traba del sisterna, donde: si el portén esté cerrado y es actuado el BOT (cerrado BOT con GND) la
centralignora cualquier mando de apertura.

Esa funcion puede ser usada en conjunto con el jumper RAX cerrado donde son instalados dos portones conla central Wave. Mientras el porton A esté abierto, no es permitidala apertura del porton
By también no es permitida la apertura del porton A mientras el porton B esté abierto.

La salida del relé RAX de la central A es conectada al BOT de la central By la salida del relé RAX de la central B es conectada en el BOT de la central A.

Existen modulos adicionales que atribuyen funciones extras como: Luz de gargje o cortesia, traba magnética, temporizador, funcion
alarma...
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El equipamiento de fabricacion de GAREN AUTOMAGAO S/A, ubicada en Rua S&o Paulo, 760, Vila Aracelli, Garca-SP, CNPJ:
i 13.246.724/0001-61, IE: 315.029.838-119 adquirido por Usted, ha sido probado y aprobado por los departamentos de Ingenieria,
¢ Calidady Produccion. Garantizamos este producto contra defecto de proyeto, fabricacion y montaje y/o solidariamente debido
a fallos de calidad del material que vuelvan el producto inadecuado o impropio al consumo al que se desting por el plazo de S0
i (noventa) dias desde la fecha de adquisicion, siempre que observadas las instrucciones de instalacion, uso v atencion descritos
i enelmanual. En caso de defecto, en el periodo de garantia, nuestra responsabilidad es restringida a la reparacion o sustitucion
del aparato.

Por respeto al consumidor y en consecuencia de la credibilidad vy de Ia confianza depositada en nuestros productos, afiadimos
al plazo legal 275 (doscientos setenta y cinco) dias, totalizando 1 (un) afio desde la fecha de adquisicion comprobada. En este
periodo adicional de 275 dias, solamente seran cobradas las visitas y el transporte. En localidades donde no exista asistencia
técnica autorizada, los costos de transporte del aparato y/o del técnico son de responsabilidad del consumidor. La sustitucion o
reparacion del equipamiento no prorroga el plazo de garantia.

Esta garantia pierde su efecto, cuando el producto no se utiliza en condiciones normales; No sea utilizado al fin que se desting; :
sufra cualquier dafos causados por accidentes o agentes de la naturaleza como rayos, inundaciones, deslizamientos, etc.; sea
instalado en red eléctrica inadecuada o en desacuerdo con las instrucciones del manual técnico; sufra danos causados por :
accesorios o equipamientos instalados en el producto. :

Recomendaciones
Recomendamos la instalacion y mantenimiento del equipamiento a través de servicio técnico autorizado. Solamente ellos esta
habilitados a abrir, remover, sustituir piezas o componentes, asi como reparar defectos cubiertos por la garantia.

i Las instalaciones vy reparaciones tendran que ser realizadas por personal autorizado, caso contrario, la garantia serd excluida
i autométicamente.

Comprador:
Direcion:
Ciudad: CEP
Revendedor:
Fecha de Ia Compra: Fone:
|[dentificacion del produto:

Distribuidor autorizado:

Garen Automacdo S/A IND. BRASILEIRA

CNPYJ:13.246.724 /0001-61

Rua S50 Paulo, 760 —/\/ila Araceli FEITO NO BRASIL

CEP:17400-000 - Garca - S30 Paulo - Brasi [ HECHO EN BRASIL
garen.com.br MADE IN BRAZIL
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